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電気仕様：KXSシリーズ

自動ステージ

モータコード J SA QA WA
ステージ型式 KXS18100 / KXS18200 / KXS18300 / KXS18400 / KXS18500

モータ・電気仕様

モータオプション価格表（X軸カバーなしタイプ・1台時定価）

モータコード J SA QA WA
KXS18100-N ￥238,000

＋￥100,000 ＋￥90,000 ＋￥138,000KXS18200-N ￥259,000
KXS18300-N ￥269,000
KXS18400-N ￥336,000
KXS18500-N ￥384,000

モータコード

J
SA
QA
WA

外径寸法図外形寸法図
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モータ
コード KXSシリーズ モータ

コード KXSシリーズ
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ケーブル型式

【結線図（共通）】【ピン配列（共通）】
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モータ用ケーブル（3ｍ）
・モータ側

5559-06P-210（MOLEX）

・ドライバ側

5557-06R-210（MOLEX）
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電磁ブレーキ用ケーブル（3ｍ）
・モータ側

5559-02P-210（MOLEX）
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SVPM-J3HF1-B-3-02S

SVEM-J3HF1-B-3
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モータ（エンコーダ）側サーボアンプ側

/
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コード 仕様 ケーブル型式
D214-1-2E
D214-1-2EK
D214-1-4E
D214-1-4EK
D214-1-2R
D214-1-2RK
D214-1-4R
D214-1-4RK

ケーブル詳細は P.207、209～
ケーブルはコード指定での
ステージとのセット購入がお得です！

モータ用ケーブル（3ｍ）

・モータ側
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5559-10P-210（MOLEX）
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電気仕様：KXSシリーズ

自動ステージ

座標基準 メカリミット CWリミット 近接原点端面
ストローク中心

近接原点
反端面 CCWリミット メカリミット

KXS18100 原点復帰 54 51 0 20 51 54

KXS18200 原点復帰 104 101 0 20 101 104

KXS18300 原点復帰 154 151 0 20 151 154

KXS18400 原点復帰 204 201 0 20 201 204

KXS18500 原点復帰 254 251 0 20 251 254

共通 スリット原点（検出）間隔　S＝5及び10（ボールねじリードによる）

タイミングチャート

単位［mm］ CW方向 CCW方向

※モータコード：J、Sに適用
※原点復帰はDS102/DS112シリーズコントローラを用いて原点復帰タイプ1を行った場合。
※原点は、近接端面通過後に原点側の遮光ディスクのスリットを、原点センサが検出するまでの任意の位置となります。
※座標は設計上の値です。実際には±0.5mm程度の寸法誤差が生じることがあります。

注意：タイミングチャート図はセンサのタイミングを示すもので、出力信号論理を示すものではありません。
 　　  出力信号論理に関しましては、電気仕様̶センサ̶出力論理に記載されている出力トランジスタのON/OFF表示を参照ください。

CCWリミット
CWリミット

近接原点端面近接原点反端面

近接原点センサ
原点センサ

S

メカ
リミット

CW
リミット

近接原点
端面

ストローク中心

近接原点
反端面

CCW
リミット

メカ
リミット

原点センサ

CWリミット

近接原点センサ

CCWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（遮光状態）
検出（入光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

原点センサ

CWリミット

近接原点センサ

CCWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（遮光状態）
検出（入光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

（反モータ側） CW CCW （モータ側）

S…原点のスリット（検出）間隔
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KXSシリーズ推奨原点復帰方法

適応ドライバ

■ ドライバ　    P.1-205～

型式 CRD5107P（￥23,000） SD5107P3-A22（￥12,800）
分割数 マイクロステップ（1～1/250［16段階］） ノーマル（Full/Half）

DC24V系入力 AC100V系入力
型式 RKD507-A（￥39,800）
分割数 マイクロステップ（1～1/250［16段階］）

DS112/102

入力電源 汎用入出力ポート ドライバタイプ（分割数）
ノーマル（Full/Half） マイクロステップ（1～1/250［16段階］）

AC100-240V なし DS102NR  　 （￥130,000） DS102MS　   （￥155,000）
あり DS102NR-IO （￥140,000） DS102MS-IO （￥165,000）

DC24V なし DS112NR　   （￥125,000） DS112MS　   （￥150,000）
あり DS112NR-IO （￥135,000） DS112MS-IO （￥160,000）

適応ステッピングモータコントローラ

■  コントローラ   　P.1-197～

【タイプ１】CCW方向に検出を行い、はじめにNORG信号の
CW側エッジ（a点）の検出行程を行い、次にORG
信号のCCW側エッジ（b点）の検出行程を行います。

【タイプ2】CW方向に検出を行い、はじめにNORG信号のCCW側
エッジ（a点）の検出行程を行い、次にORG信号のCW側
エッジ（b点）の検出行程を行います。

【タイプ7】

【タイプ8】

タイプ1実行後、TIMING信号のCCW側
エッジ（c点）の検出行程を行います。

タイプ2実行後、TIMING信号のCW側
エッジ（c点）の検出行程を行います。

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞

NORG
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ORG

a点

b点

b点

開始位置3

開始 位置4開始位置5
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JD JOG
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※

※

F速度

L速度
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SD
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L速度
SD
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L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CCWLS CWLS

開始位置1 開始位置2

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

（a点検出時
　センサOFF）

（a点検出時
　センサON）

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞
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a点

b点

b点
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※

（a点検出時
センサOFF）

（a点検出時
センサON）

※

F速度

L速度
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L速度
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SD

L速度
F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
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CWLSCCWLS

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

原点復帰シーケンス  P.1-201～


