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検査߲

資料

■位置決め誤差 ■平行度

■移動精度 ■偏芯量

■面振れ

■回転中心高さ（ワークディスタンス）

■直角度

■バックラッシ

■ストローク確認およびリミット動作確認

JIS B6191,
B6201準拠

室温：22±5℃
湿度：60％以下

検査は以下の項目を製品に応じて測定します。詳細についてはP.2-187以降を参照してください。

◎各製品スペック内の数値は単軸での性能を表記したものです。

ࣾͷεςーδɺग़ՙͷࡍʹɺҎ߱هड़ͷنࠪݕఆʹ͓ Δ͚ݫॏͳΔࠪݕΛͯͬߦ ·͍͢ ɻ
γϦΞϧNo.͝ ͱʹ τϨーαϏϦςΟ͕ ͱΕ·͢ ͷͰɺࠪݕදΛඞཁͱ͞ ΕΔ͓ ٬༷͝ ࿈བྷ͘ ͩ͞ ͍ɻ

ӡಈ෦্ͷ1͕ӡಈޙʹ౸ୡ͠ ͨҐஔͷɺඪҐஔ Β͔ͷࠩޡΛ

͍ ·͍͢ ɻ

ɹ˔ ҰํҐஔܾΊਫ਼

ɹ˔ ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼

ɹ˔ ϩετϞーγϣϯʢసҐஔܾΊਫ਼ʣ

ฏߦʹɺઢ Δ͍͋ ໘ͷج४ʹର͠ ͯɺ

ঢ়ʹؔ͢Δͷͱӡಈʹؔ͢Δͷ͕ܗ Γ͋·͢ ɻ

ɹ˔ ฏߦ

ɹ˔ ӡಈͷฏߦ

ɹ˔ ਨ

ӡಈ෦͕ਐӡಈ͢Δ࣌ʹɺަ3࣠पΓʹ ֯ภࠩΛੜ͡ ·͢ ɻ

·ͨ ಉ࣌ʹɺӡಈํʹަ͢Δ2࣠ʹซਐ͢Δਐภࠩੜ͡ ·͢ ɻ

Ε͜ΒΛؚΊͯҠಈਫ਼ͱද͠ݱ ·͢ ɻ

ɹ˔ ピッチϯά

ɹ˔ ヨーΠϯά

ɹ˔ ਅʢਨɺਫฏํʣ

検査規定

検査室
環境温度

検査項目
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࣭อূ
■品質について

■マーキングについて

■検査データについて

ࣾͰεςーδͷཱͯ࣌ྃʹ੩తɾಈతਫ਼ʹ͍ͭͯͷଌఆΛ͍ߦɺ͠ݫ ֨͠߹ʹఆنࠪݕ͍ ͨͷΈΛೲೖ͠ ·͢ ɻ
র͘ࢀP.2-187ʙΛ͍ͯͭʹࡉ๏ͷৄํࠪݕ ͩ͞ ͍ɻ

ࣾͷʹɺγϦΞϧφϯόー͕ϚーΩϯά͞ Εͯ ·͍͢ ɻ

ଌఆ͠ σーλ͕ࠪݕͨ ඞཁͳํɺ͝ จ࣌ʹ͝ ࿈བྷ͚Εɺೲೖ࣌ʹఴ͠ ·͢ ɻ
ೲೖޙʹඞཁʹͳΒΕͨ߹ɺࣜܕͱγϦΞϧNo.Λ͝ ࿈བྷ͚ΕແྉͰ͓ૹΓ͠ ·͢ ɻ
·ͨ ɺࣾͷਫ਼εϖッΫͯ͢୯࣠Ͱͷࠪݕσーλͱͳͬ ͯ ·͍͢ ɻ
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ಈステージ　検査規定

ٕज़資料

■一方向位置決め精度［単位：μｍ］

■繰返し位置決め精度［単位：±μｍ］

■モーメント剛性［単位：″/N・cm］

■ロストモーション（反転位置決め精度）［単位：μｍ］

測定機器：レーザ干渉測長器
४ʢετϩーΫʣ͔Βɺ༗ޮετϩーΫΛׂ͠ج ͨϙΠϯτʹॱ࣍Ґஔܾ
ΊΛ͍ߦɺ ΕͦͧΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓ Δ͚࣮ଌʢج४ Β͔࣮ࡍʹҠ
ಈ͠ ೖྗ͞ྩࢦʣͱཧʢڑͨ ΕͨڑʣͱͷࠩΛٻΊɺͦ ͷ࠷େࠩΛҰํ
ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：レーザ干渉測長器
ҙͷ1ʹର͠ ಉ͡ ํ Β͔ҐஔܾΊͱɺҐஔଌఆΛ̓ ճ܁Γฦ͠ ɺଌఆ
ͷ࠷େࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ࠷େ
ͷ1�2ʹʶͷූ߸Λ͚ ͨͷΛ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：オートコリメータ
εςーδ্໘ʹର͠ ɺピッチɺヨーɺϩーϧ ΕͦͧΕͷํʹϞーϝϯτՙॏΛՃ
͑ͨ ͱ͖ ͷεςーδҠಈ໘Λத৺ͱ͠ ͨ1Nɾcm͋ͨ ΓͷมҐ Λ֯Ϟーϝϯτ߶ੑ
ͱ͢ Δɻ
ΧλϩάࡌهͷϞーϝϯτ߶ੑද࣮ଌͷදهͱ͢ Δɻ

測定機器：レーザ干渉測長器
ਖ਼ͷ Ͱ͖ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷҐஔΛଌఆ͢Δɹɹɻ͞Βʹ ಉ͡ ʹ͖ ఆن
ύϧεҠಈͤ͞ ɺͦͷҐஔ Β͔ෛͷ͖ʹಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛߦ
͍ɺͦͷҐஔΛଌఆ͢Δɹɹɻ࣍ʹෛͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ Ҡಈ͞ ͤɺ
ͦͷҐஔ Β͔ਖ਼ͷ͖ʹಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷҐஔΛଌ
ఆ͢Δɹɹɻ͜ ͷଌఆΛਖ਼ٴͼෛͷ7ʹ͖ճ܁Γฦ͠ ɺ ΕͦͧΕͷ Ͱ͖ͷ
ฏۉΛग़͠ ɺ͜ ͷࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊ
ͨͷ࠷େΛϩετϞーγϣϯͱ͢ Δɻ
ʬϩετϞーγϣϯଌఆʭ

ҐஔܾΊਫ਼

४ج

Ϩーβׯবଌث

େࠩ࠷

ҙͷ1

Ϩーβׯবଌث

ϩーϧ
ヨー
ピッチ

ՙॏΦーτίϦϝーλ

Ϩーβׯবଌث

ҙͷ1
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■バックラッシ［単位：μｍ］

測定機器：レーザ干渉測長器
ҙͷํʹҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦ ͷҐஔΛج४ͱ͠ ಉ͡ ఆنʹҠಈ໘ʹํ
ͷෛՙΛՃ Δ͑ɻͦ ͷޙɺෛՙΛ֎͠ ͨঢ়ଶͰଌఆ͠ ͨͱɺج४ҐஔͱͷࠩΛ
όッΫϥッγͱ͢ Δɻ

■平行度［単位：μｍ］

測定機器：変位計
ఆ͠ݻ४ฏ໘্ʹεςーδΛج ɺج४ฏ໘ʹର͢ΔҠಈ໘ͷฏߦΛ໘શମ
Ͱଌఆ͠ ɺ࠷େߴࠩΛฏߦͱ͢ Δɻ

■運動の平行度［単位：μｍ］

測定機器：変位計
ఆ͠ݻʹ४ฏ໘্ج ͨεςーδΛɺج४ʢετϩーΫʣ͔ΒҰํʹҰఆؒ
ִͰॱ࣍ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦ ΕͧΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓ Δ͚ج४ฏ໘ͱҠ
ಈ໘্ʹݻఆ͠ ͨଌఆثػͱͷؒͷมҐΛଌఆ͠ ɺͦ ͷ࠷େࠩΛӡಈͷฏߦ
ͱ͢ Δɻ

■ピッチング［単位：″］

測定機器：オートコリメータ
४ʢετϩーΫʣ͔ج ΒҰํʹҰఆִؒͰॱ࣍ҐஔܾΊΛ͍ߦɺ Εͦͧ
ΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓͚ΔピッチภࠩΛશετϩーΫʹ͓͍ͯଌఆ͠ ɺͦ
ͷ࠷େࠩΛピッチϯάͱ͢ Δɻ

■ヨーイング［単位：″］

測定機器：オートコリメータ
४ʢετϩーΫʣ͔ج ΒҰํʹҰఆִؒͰॱ࣍ҐஔܾΊΛ͍ߦɺ Εͦͧ
ΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓ Δ͚ヨーภࠩΛશετϩーΫʹ͓͍ͯଌఆ͠ ɺͦͷ
େࠩΛヨーΠϯάͱ͢࠷ Δɻ

■運動の垂直度［単位：μｍ/フルストローク］

測定機器：変位計
ఆ͠ݻ४Λجͼ֯ٴ४໘্ʹZ࣠εςーδج ɺεςーδҠಈ໘ʹݻఆ͠ ͨม
ҐܭΛ֯ج४ʹͯɺετϩーΫΛىͱ͠ ͯ༗ޮετϩーΫҠಈ͞ ͤɺ
มҐܭͷΛܭଌ͠ ɺͦ ͷ࠷େࠩΛӡಈͷਨͱ͢ Δɻ

■リミット動作確認

ετϩーΫ·ͰҠಈ͞ ͤ ͱ͖ͨ ʹɺࣾඪ४ίϯτϩーϥͷදࣔύωϧ Ϧʹϛッ
τݕग़ϚーΫ͕දࣔ Ε͞ɺεςーδ͕ఀ͢ࢭΔ͜ ͱɺਪݪ෮ؼλΠϓͰ
ग़ϚーΫ͕ݕݪ දࣔ͞ ΕΔ͜ ͱΛ֬ೝ͢Δɻ

■直角度［単位：μｍ］

測定機器：変位計・直角基準
ఆ͠ݻʹ४Λదجͼ֯ٴ४ฏ໘্ʹXYεςーδج ɺҙͷ1ͭͷҠಈ࣠
ͷيͱ֯ج४ΛฏߦʹͳΔΑ͏ ʹௐ͠ ɺผͷҠಈ࣠Λج४ʢετϩー
Ϋʣ͔ ΒҰํʹҰఆִؒͰॱ࣍ҐஔܾΊΛ͍ߦɺ ΕͦͧΕͷҐஔܾΊϙ
Πϯτʹ͓͚Δ֯ج४ͱҠಈ໘্ʹݻఆ͠ ͨଌఆثػͱͷؒͷมҐΛଌఆ
͠ɺͦ ͷ࠷େࠩΛӡಈͷ֯ͱ͢ Δɻ

ෛՙ

Ϩーβׯবଌث

มҐܭ

ҠಈڑશҬ
ଌఆ

˛มҐܭ

ΦーτίϦϝーλ

ΦーτίϦϝーλ

มҐܭ

֯ج४

มҐܭ

֯ج४
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ಈステージ　検査規定

ٕज़資料

■自動ステージ　単軸（X軸）での真直度

■真直度［単位：μｍ］

ଌఆثػɿਅଌఆث·ͨ μΠϠϧήーδʴఆن
ಈεςーδΛϑϧετϩーΫ͞ ͤ ͱ͖ͨ ͷཧҠಈ ʢ࣠࢝ͱऴΛ݁Ϳઢʣʹ ର͠ ͲΕ͚ͩ ऄ͠ߦ ͍ͯΔ͔ Λද͢ɻཧ࣠ Β͔ͷਫฏ·ͨ
ਨํͷ͍ͣΕ͔ͷ࠷େζϨྔΛਅͷଌఆͱ͢ Δɻ

ʣࣗ ಈXY࣠ɺZ࣠ɺXYZ࣠εςーδ্ه୯ ʢ࣠X࣠ʣεςーδͷ߹ͤͰߏ͞ Εͯ ·͍͢ ɻ
 Ε͜Βͷਅʹ͍ͭͯ୯࣠ͰͷΛߟࢀʹ͠ ͯ͘ ͩ͞ ͍ɻ

ߏػ ࣜܕ ετϩーΫ
ʢmmʣ

ਅʢЖmҎʣ ਫฏՙॏ
kgf̡ Nʳ1 2 3 5 7 9 10 15 20 25 30

リニアボールガイド KXT04015 15 10̡ 98ʳ

ΰγッΫΞーΫߔ ΰγッΫΞーΫߔ

�
�
˃

KXT06015 15 10̡ 98ʳ

PG413 13 10̡ 98ʳ

PG513 13 10̡ 98ʳ

PG615 15 10̡ 98ʳ

PG715 15 10̡ 98ʳ

PG430 30 10̡ 98ʳ

PG530 30 10̡ 98ʳ

PG650 50 10̡ 98ʳ

PG750 50 10̡ 98ʳ

KXG06020 20 5̡ 49ʳ

KXG06030 30 5̡ 49ʳ

KXL06030 30 12̡ 117.6ʳ

KXL06050 50 12̡ 117.6ʳ

KXL06075 75 12̡ 117.6ʳ

KXL06100 100 12̡ 117.6ʳ

KXL06150 150 12̡ 117.6ʳ

KXL06200 200 12̡ 117.6ʳ

KXL06300 300 12̡ 117.6ʳ

クロスローラガイド KXC04015 15 5̡ 49ʳ

KXC06020 20 5̡ 49ʳ

KS101-30 30 5̡ 49ʳ

KX0725C 25 10̡ 98ʳ

KX0830C 30 15̡ 147ʳ

KX1040C 40 20̡ 196ʳ

KX1250C 50 25̡ 245ʳ

スライドガイド KXS18100 100 30̡ 294ʳ

KXS18200 200 30̡ 294ʳ

KXS18300 300 30̡ 294ʳ

KXS18400 400 30̡ 294ʳ

KXS18500 500 30̡ 294ʳ
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αϯϓϧܭଌσーλ
ԼهਤදಈεςーδΫϩεϩーϥλΠϓKS102-70ͷ
ɹɹҰํҐஔܾΊਫ਼
ɹɹϩετϞーγϣϯ
ɹɹ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼
ଌఆσーλΛάϥϑԽ͠ ͨͷͰ͢ɻϩετϞーγϣϯͱ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼ʹ͍ͭͯετϩーΫͷதԝۙٴͼ྆ʢCCWϦϛッτٴͼCWϦ
ϛッτۙʣͷ3ʹͯଌఆ͠ ·͢ ɻ
͜ͷଌఆಈεςーδશग़ՙʹ͍ͭͯ୯࣠ ͱ͍͝ߦɺอଘ͠ ͯ ·͍͢ ɻ
CCWϦϛッτɺεςーδ͕Ϟーλଆʹಈ͍ͨ࣌ͷϦϛッτͰ͢ɻ
CWϦϛッτɺεςーδ͕Ϟーλͱରଆʹಈ͍ͨ࣌ͷϦϛッτͰ͢ɻ

■一方向位置決め精度

■ロストモーション ■繰返し位置決め精度

ଌఆ݁Ռɿ0.99ʢЖmʣ
ʢЖmʣ

2

0
5.4 27.0

ʢmmʣ
54.0

ʵ2

ଌఆ݁Ռɿ0.3ʢЖmʣ

ετϩーΫதԝۙ

0.03ʢЖmʣ

CCWϦϛッτۙ

0.30ʢЖmʣ

CWϦϛッτۙ

0.12ʢЖmʣ

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5

ଌఆ݁Ռɿʁ 0.06ʢЖmʣ

ετϩーΫதԝۙ

ʶ0.03ʢЖmʣ

CCWϦϛッτۙ

ʶ0.02ʢЖmʣ

CWϦϛッτۙ

ʶ0.06ʢЖmʣ

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5

ʢЖmʣ
0.5

1 7
0

ʵ0.5
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水平面Z軸ステージ　検査規定

ٕज़資料

■一方向位置決め精度［単位：μm］

■繰返し位置決め精度［単位：±μm］

■ロストモーション（反転位置決め精度）［単位：μm］

測定機器：レーザ干渉測長器
४ʢετϩーΫʣ͔Βɺ༗ޮετϩーΫΛׂ͠ج ͨϙΠϯτʹॱ࣍Ґஔܾ
ΊΛ͍ߦɺ ΕͦͧΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓ Δ͚࣮ଌʢج४ Β͔࣮ࡍʹҠ
ಈ͠ ೖྗ͞ྩࢦʣͱཧʢڑͨ ΕͨڑʣͱͷࠩΛٻΊɺͦ ͷ࠷େࠩΛҰํ
ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：レーザ干渉測長器
ҙͷ1ʹର͠ ಉ͡ ํ Β͔ҐஔܾΊͱɺҐஔଌఆΛ̓ ճ܁Γฦ͠ ɺଌఆ
ͷ࠷େࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ࠷େ
ͷ1�2ʹʶͷූ߸Λ͚ ͨͷΛ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：レーザ干渉測長器
ਖ਼ͷ Ͱ͖ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷҐஔΛଌఆ͢Δɹɹɻ͞Βʹ ಉ͡ ʹ͖ ఆن
ύϧεҠಈͤ͞ ɺͦͷҐஔ Β͔ෛͷ͖ʹಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛߦ
͍ɺͦͷҐஔΛଌఆ͢Δɹɹɻ࣍ʹෛͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ Ҡಈͤ͞ ɺ
ͦͷҐஔ Β͔ਖ਼ͷ͖ʹಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷҐஔΛଌ
ఆ͢Δɹɹɻ͜ ͷଌఆΛਖ਼ٴͼෛͷ7ʹ͖ճ܁Γฦ͠ ɺ ΕͦͧΕͷ Ͱ͖ͷ
ฏۉΛग़͠ ɺ͜ ͷࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊ
ͨͷ࠷େΛϩετϞーγϣϯͱ͢ Δɻ
ʬϩετϞーγϣϯଌఆʭ

Ϩーβׯবଌث

ҐஔܾΊਫ਼

४ج

Ϩーβׯবଌث

େࠩ࠷

ҙͷ1

Ϩーβׯবଌث

ҙͷ1
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ΰχΦステージ　検査規定

ٕज़資料

■繰返し位置決め精度［単位：±°］

■ロストモーション（反転位置決め精度）［単位：°］

測定機器：ロータリーエンコーダ
ҙͷ1ʹର͠ ಉ͡ ํ Β͔ҐஔܾΊͱɺҐஔଌఆΛ̓ ճ܁Γฦ͠ ɺଌఆ
ͷ࠷େࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ࠷େ
ͷ1�2ʹʶͷූ߸Λ͚ ͨͷΛ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：ロータリーエンコーダ
ਖ਼ͷ Ͱ͖ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷ֯Λଌఆ͢Δɹɹɻ͞Βʹ ಉ͡ ʹ͖ ఆن
ύϧεҠಈͤ͞ ɺͦͷҐஔ Β͔ෛͷ͖ʹಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛߦ
͍ɺͦͷ֯Λଌఆ͢Δɹɹɻ࣍ʹෛͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ Ҡಈͤ͞ ɺ
ͦͷҐஔ Β͔ਖ਼ͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦ ͷ֯Λଌఆ
͢Δɹɹɻ͜ ͷଌఆΛਖ਼ٴͼෛͷ7ʹ͖ճ܁Γฦ͠ ɺ ΕͦͧΕͷ Ͱ͖ͷฏ
Λग़͠ۉ ɺ͜ ͷࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛετϩーΫதԝͱ྆ͷ3Ͱ͍ߦɺٻΊͨ
ͷ࠷େΛϩετϞーγϣϯͱ͢ Δɻ
ʬϩετϞーγϣϯଌఆʭ

େࠩ࠷

ҙͷ1

ҙͷ1
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■回転中心振れ精度［単位：mm］

測定機器：変位計
ճసத৺ʢઃܭཧ্Ͱͳ͘ ɺ࣮ ʣߴͷճసத৺ࡍ ͞ʹ ਅԁٿΛஔ͖ɺϑϧε
τϩーΫҠಈ͞ ͤ ͱ͖ͨ ͷਅԁٿͷৼΕྔΛճసத৺ৼΕਫ਼ͱ͢ Δɻ

■回転中心高さ（ワークディスタンス）［単位：mm］

測定機器：ハイトゲージ
ճసத৺ʢઃܭཧ্Ͱͳ͘ ɺ࣮ ͷճసத৺ʣͷճసத৺ৼΕਫ਼ଌఆࡍ
ߴͷճసத৺͞ࡍɺ࣮ʹ࣌ ਅԁٿͷҐஔ߹Θ Λͤͯͬߦ ͍Δɻͦ ͷਅԁٿ
ͷத৺ͷεςーδઃஔ໘ Β͔ͷ͞ߴ Λճసத৺͞ߴ ͱ͢ Δɻ

■モーメント剛性［単位： /˅N・cm］

測定機器：オートコリメータ
εςーδ্໘ʹର͠ ɺピッチɺヨーɺϩーϧ ΕͦͧΕͷํʹϞーϝϯτՙॏΛՃ
͑ͨ ͱ͖ ͷεςーδҠಈ໘Λத৺ͱ͠ ͨ1Nɾcm͋ͨ ΓͷมҐ Λ֯Ϟーϝϯτ߶ੑ
ͱ͢ Δɻ
ΧλϩάࡌهͷϞーϝϯτ߶ੑද࣮ଌͷදهͱ͢ Δɻ

■リミット動作確認

ετϩーΫ·ͰҠಈ͞ ͤ ͱ͖ͨ ʹɺࣾඪ४ίϯτϩーϥͷදࣔύωϧ Ϧʹϛッ
τݕग़ϚーΫ͕දࣔ Ε͞ɺεςーδ͕ఀ͢ࢭΔ͜ ͱɺਪݪ෮ؼλΠϓͰ
ग़ϚーΫ͕ݕݪ දࣔ͞ ΕΔ͜ ͱΛ֬ೝ͢Δɻ

ߴͷճసத৺͞ࡍ࣮

回
転
中
心
高
さ

ʵ20

20ʵ

ʵ10

10ʵ
0
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ճసステージ　検査規定

ٕज़資料

■一方向位置決め精度［単位：°］

■繰返し位置決め精度［単位：±°］

■ロストモーション（反転位置決め精度）［単位：°］

測定機器：オートコリメータ・12面鏡
0ʄΛىͱ͠ ɺ30ʄ͝ͱʹ ҐஔܾΊΛ͍ߦɺͦ ΕͧΕͷҐஔܾΊϙΠϯτʹ͓ Δ͚
12໘ڸʹର͢ΔࠩޡΛଌఆ͠ ɺͦ ͷ࠷େࠩΛҰํҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：オートコリメータ・12面鏡
ҙͷ1ʹಉ͡ ํ Β͔ͷҐஔܾΊͱ12໘ڸʹର Δࠩ͢ޡଌఆΛ7ճ܁Γฦ
͠ɺଌఆͷ࠷େࠩΛٻΊΔɻ͜ ΕΛԁप্90ʄ͝ͱͷ4Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ
େࠩͷ1�2ʹʶͷූ߸Λ͚࠷ ͨͷΛ܁ฦ͠ ҐஔܾΊਫ਼ͱ͢ Δɻ

測定機器：オートコリメータ・12面鏡
ਖ਼ͷ Ͱ͖ҐஔܾΊΛ͍ߦɺ12໘ڸʹର͢ΔࠩޡΛଌఆ͢Δɹɹɻ͞Βʹಉ
ʹ͖͡ ఆύϧεҠಈ͞ن ͤɺͦ ͷҐஔ Β͔ෛͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ Ґ
ஔܾΊΛ͍ߦɺͦͷ12໘ڸʹର͢ΔࠩޡΛଌఆ͢Δɹɹɻ࣍ʹෛͷ͖ʹ ಉ
ҰύϧεΛ༩͑ͯ Ҡಈ͞ ͤɺͦ ͷҐஔ Β͔ਖ਼ͷ͖ʹ ಉҰύϧεΛ༩͑ͯ Ґஔ
ܾΊΛ͍ߦɺͦͷ12໘ڸʹର͢ΔࠩޡΛଌఆ͢Δɹɹɻ͜ ͷଌఆΛਖ਼ٴͼෛ
ͷ͖ʹ 7ճ܁Γฦ͠ ɺͦ ΕͧΕͷ Ͱ͖ͷฏۉΛग़͠ ɺ͜ ͷࠩΛٻΊΔɻ͜ Ε
Λԁप্90ʄ͝ͱͷ4Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ࠷େΛϩετϞーγϣϯͱ͢ Δɻ
ʬϩετϞーγϣϯଌఆʭ

ҐஔܾΊਫ਼

४ج

େࠩ࠷
ҙͷ1

ҙͷ1
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■平行度［単位：μm］

■面振れ量［単位：μm］

■偏芯量［単位：μm］

■バックラッシ［単位：°］

■モーメント剛性［単位： /˅N・cm］

■リミット及び原点動作確認

測定機器：変位計
ఆ͠ݻ४ฏ໘্ʹεςーδΛج ɺج४ฏ໘ʹର͢ΔҠಈ໘ͷฏߦΛ໘શମ
Ͱଌఆ͠ ɺ࠷େߴࠩΛฏߦͱ͢ Δɻͦ ͷࡍɺ໘ৼΕʹΑΔҠಈ໘ͷ ͖
४ฏ໘ʹର͠ج େʹͳΔΑ͏࠷ͯ ͳҐஔͰଌఆ͢Δɻ

測定機器：変位計
ఆ͠ݻʹ४ฏ໘্ج ͨεςーδͷҠಈ໘ͷ΄΅֎पΛଌఆͱ͠ ɺ1ճస͞
ͤ ͱ͖ͨ ͷج४ฏ໘ʹର͢ΔҠಈ໘ͷมҐͷ࠷େࠩΛ໘ৼΕྔͱ͢ Δɻ

測定機器：変位計
ճసத৺࣠ͷਫฏํมҐྔΛภਊྔͱ͢ Δɻ

測定機器：オートコリメータ・12面鏡
ԁप্ͷҙͷ1ʹର͠ ͯɺઢํʹਖ਼ʢຢෛʣͷ͖ʹ ҙͷେ͖͞
ͷ ΛྗՃ͑ɺͦ ͷͱ͖ ͷҐஔΛج४Ґஔͱ͢ Δɻ࣍ʹઢํʹෛʢຢਖ਼ʣͷ
ಉ͡ʹ͖ େ͖͞ ͷ ΛྗՃ͑ɺج४Ґஔ Β͔ͷ֯มҐΛଌఆ͢Δɻ͜ ΕΛԁ
प্ͷҙͷ4Ͱ͍ߦɺٻΊͨͷ࠷େΛόッΫϥッγͱ͢ Δɻ

測定機器：オートコリメータ
εςーδ্໘ʹର͠ ɺピッチɺヨーɺϩーϧ ΕͦͧΕͷํʹϞーϝϯτՙॏΛՃ
͑ͨ ͱ͖ ͷεςーδҠಈ໘Λத৺ͱ͠ ͨ1Nɾcm͋ͨ ΓͷมҐ Λ֯Ϟーϝϯτ߶ੑ
ͱ͢ Δɻ
ΧλϩάࡌهͷϞーϝϯτ߶ੑද࣮ଌͷදهͱ͢ Δɻ

ϦϛッτઃఆҐஔʹεςーδΛҠಈ͞ ͤ ͱ͖ͨ ʹɺࣾඪ४ίϯτϩーϥͷදࣔύ
ωϧ Ϧʹϛッτݕग़ϚーΫ͕ දࣔ͞ Εɺεςーδ͕ఀ͢ࢭΔ͜ ͱɺਪݪ෮ؼ
λΠϓͰݪݕग़ϚーΫ͕ දࣔ͞ ΕΔ͜ ͱΛ֬ೝ͢Δɻ

ฏߦ

໘ϒϨྔ

1kgʢෛͷ͖ʣ

1kgʢਖ਼ͷ͖ʣ

ҙͷ1
όッΫϥッγ
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