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位置決め精度

基準点

レーザ干渉測長器

最大差

任意の1点

レーザ干渉測長器

ロール
ヨー
ピッチ

荷重オートコリメータ

レーザ干渉測長器

任意の1点



2
190

負荷

レーザ干渉測長器

変位計

移動距離全域
測定値

▲変位計

オートコリメータ

オートコリメータ

変位計

直角基準

変位計

直角基準
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■一方向位置決め精度

■ロストモーション ■繰返し位置決め精度

測定結果：0.99（μm）
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測定結果：±0.06（μm）

ストローク中央付近
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レーザ干渉測長器

位置決め精度

基準点

レーザ干渉測長器

最大差

任意の1点

レーザ干渉測長器

任意の1点
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平行度

ヨー

ピッチ
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最大差

任意の1点

任意の1点
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品
質
保
証

検
査
規
定

■回転中心振れ精度［単位：mm］

測定機器：変位計
回転中心（設計理論上ではなく、実際の回転中心）高さに真円球を置き、フル
ストローク移動させたときの真円球の振れ量を回転中心振れ精度とする。

■回転中心高さ（ワークディスタンス）［単位：mm］

測定機器：ハイトゲージ
回転中心（設計理論上ではなく、実際の回転中心）の回転中心振れ精度測
定時に、実際の回転中心高さへ真円球の位置合わせを行っている。その真
円球の中心点のステージ設置面からの高さを回転中心高さとする。

■モーメント剛性［単位：″/N・cm］

測定機器：オートコリメータ
ステージ上面に対し、ピッチ、ヨー、ロールそれぞれの方向にモーメント荷
重を加えたときのステージ移動面を中心とした1N・cmあたりの変位角を
モーメント剛性とする。
カタログ記載のモーメント剛性値は代表実測値の表記とする。

■リミット動作確認

ストローク端まで移動させたときに、当社標準コントローラの表示パネルにリ
ミット検出マークが表示され、ステージが停止すること、推奨原点復帰タイプで 
原点検出マークが表示されることを確認する。

実際の回転中心高さ

回
転
中
心
高
さ

－20

20－

－10

10－
0

荷重オートコリメータ
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位置決め精度

基準点

最大差
任意の1点

任意の1点


