
型式

KXG

案内機構

KXL

KXC

KS101、KS102

KXS

ゴシックアーク溝 ゴシックアーク溝

4
5
°

X
軸〔
X
Y
軸・Z
軸・X
Y
Z
軸
〕

水
平
面
Z
軸

リニアボールガイド

クロスローラガイド

P.1-017　KXT
P.1-021　PG
P.1-041　KXG
P.1-055　KXL

ゴシックアーク溝 ゴシックアーク溝

4
5
°

リニアボールガイド

P.1-113

P.1-083　KXC
P.1-093　KX
P.1-101　KS101、 102

スライドガイド

P.1-121

KH

KHE

KS332-8N、12

クロスローラガイド

P.1-117

KXT

型式移動機構

型式移動機構

ゴ
ニ
オ
ス
テ
ー
ジ

回
転
ス
テ
ー
ジ

ボールねじ

KGB06

KGW

KG

KRW

KRB

KS402-75、100

KS402-180

KS451

P.1-145

ウォームギヤ

P.1-149

ダイレクトドライブ
P.1-189

ボールねじ

P.1-169

ウォームギヤ

ウォームギヤ

P.1-177・185　KRE
P.1-173　KRW
P.1-181　KS402

KRE04/06

KGB07

KRE10360

PG

KX
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自動直動ステージラインナップ 自動ゴニオステージラインナップ

自動回転ステージラインナップ

自動ステージ
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オートフォーカス

パネル・基板の昇降

光学部品の角度調整（ゴニオステージ）

高剛性XYステージ

画像アライメント（回転ステージ）

6軸ステージユニット

軸受けにアンギュラベアリングを内蔵しており、高剛性です。
分解能が高い顕微鏡でも安定してご使用いただけます。

※KXTシリーズを除く

水平面Zステージの組合せで水平アライメントも可能です。

DVDなどの光ピックアップ用デバイスの微小角の調整に
ご使用ください。（耐久に優れたお薦め製品です。）

耐荷重20kgf　ボールねじリードも選べます。

画像処理装置と連動させてご使用ください。
サインモーションステージはボールねじ駆動で耐久性も抜群です。

LCDやデジタルカメラ用撮像素子のアライメントに実績がございます。
組合せにつきましてはご相談ください。

■リニアボールガイドステージ

■水平面Zクロスローラガイド

■サインモーションゴニオステージ

■XYスライドガイド

■サインモーション回転ステージ

■ステージユニット（特注含む）
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手元操作

上位機種

ステッピングモータコントローラ

ケーブル

ステージ

モータドライバ

ケーブル

12ピン仕様 16ピン仕様

I/OCPU モーション
コントロール

KS102シリーズ KXSシリーズ

・フル・ハーフ 
・マイクロステップ

PLC PLCPC

RS232C/USB I/O

接続例

構成例

自動ステージ

DS102シリーズ

・フル・ハーフ：DS102NR 
・マイクロステップ：DS102MS

ステージ - コントローラ間（両端コネクタ付）

12ピン用 ・ロボットケーブル
 ・通常ケーブル

16ピン用 ・ロボットケーブル
 ・通常ケーブル

DT100
（ハンディターミナル）

ステージ - 

コントローラ間
（片端バラ線）

手元操作 上位機種

DT100 PCステージ ステージ ステージDSCONTROL-WIN PLC

ステッピングモータコントローラ ステッピングモータコントローラケーブルケーブル ケーブル ケーブルモータドライバ

・ステージ
　　＋
・ケーブル
　　＋
・ステッピングモータコントローラ
　　＋
・ハンディターミナル

・ステージ
　　＋
・ケーブル
　　＋
・ステッピングモータコントローラ＋DSCONTROL-WIN
　　＋
・PC接続ケーブル

・ステージ
　　＋
・ケーブル
　　＋
・モータドライバ

・DS100-USB-1.8
・D100-R9-2

  P.1-205
  P.1-197  P.1-199

  P.1-207～   P.1-207～

  P.1-121  P.1-109
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制御機器
■ステッピングモータコントローラ　仕様詳細は  P.1-197～

■ハンディターミナル：DT100　仕様詳細は  P.1-199

SPEC
型式 DS102□□ DS102□□-IO DS112□□ DS112□□-IO

ドライバタイプ DS102NR : フル・ハーフ切替
DS102MS : マイクロステップ（16段階）

DS112NR : フル・ハーフ切替
DS112MS : マイクロステップ（16段階）

汎用入出力 なし あり なし あり
最大消費電力 70W DC24V　2.5A以下
自重 2.2kg 1.2kg

価格 DS102NR :￥130,000
DS102MS :￥155,000

DS102NR-IO :￥140,000
DS102MS-IO :￥165,000

DS112NR :￥125,000
DS112MS :￥150,000

DS112NR-IO :￥135,000
DS112MS-IO :￥160,000

DT100ハンディターミナルを接続することで、ステッ
ピングモータコントローラDS102/DS112を制御盤
やラックに収納したまま、離れた位置から制御する
ことができます。DT100ハンディターミナルは連続
駆動・ステップ駆動・原点復帰・プログラム実行
などを手元操作で行えます。表示は16桁×2行の
LCDになります。

■基本仕様
使用環境 ： 0～40℃、20～80％RH（非結露）
保存環境 ： －20～60℃、20～80％RH（非結露）
電源入力 ： DC24V（コントローラ本体より供給）

SPEC
型式 DT100
自重 300g
価格 ¥30,000

■RoHS指令*1対応について

弊社では環境方針に基づいて、販売製品をRoHS指令に対応するように努めておりますが、現時点での対応状況は以下の通りです。

ステッピングモータコントローラRoHS指令対応製品一覧 DS102/DS112シリーズ
 DT100

＊1）RoHS指令 ：
Restriction on Hazardous Substances（特定物質使用禁止指令）の略。欧州連合EUが実
施する有害物質規制を指す。2006年7月1日以降施行された、EU域内で取扱われる
電気・電子機器製品について特定の6物質の使用を禁止する指令。6物質とは鉛、水銀、
カドミウム、六価クロム、PBB（ポリ臭化ビフェニー ル）、PBDE（ポリ臭化ジフェニルエーテル）
から構成されます。

■ステージコントローラ  サンプルプログラム

弊社のステージコントローラDS102シリーズをパソコンより制御する場合は
プログラムの作成が必要になります。弊社ウェブサイトより無償のサンプル
プログラムをダウンロードすることができます。

http://www.surugaseiki.com/

注意　このサンプルプログラムは参考例ですので必ずしもこれに従う必要はありません。
　　　最終的な制御プログラムについては、お客様自身で作成する必要があります。  P.1-200 サンプル画面
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コネクタ仕様

ケーブル一覧表

コネクタ型式 HR10A-10J-12P（73）（ヒロセ電機（株）） SRCN2A21-16P（日本航空電子工業（株））
受側適合コネクタ HR10A-10P-12S（73）（ヒロセ電機（株）） SRCN6A21-16S（日本航空電子工業（株））
ピン数 12 16
ピン配列 〈ピン配列図〉 〈ピン配列図〉

ピンアサイン 〈ピンアサイン図〉 〈ピンアサイン図〉

使用ステージ KXG06シリーズ
PGシリーズ
KS101シリーズ
KHシリーズ
KRBシリーズ
KGWシリーズ
KRWシリーズ

KXL06シリーズ
KXC04/06シリーズ
KXシリーズ
KS332シリーズ
KS4□□シリーズ
KGシリーズ
KXT/KHE/KREシリーズ

KS102シリーズ
KXS18シリーズ

弊社の自動ステージに使用されているコネクタは主に以下の2種類です。　※詳細は各製品の電気仕様をご参照ください。

※DSシリーズ
　をご使用の場合，
　ORG2は
　機能しません。 ※DSシリーズ

　をご使用の場合，
　電磁ブレーキ（＋.－） 
　は機能しません。

※ご注文の型式は「ケーブルコード：5（ケーブルなし）」を選び、4センサ対応ケーブルを別にご指定ください。 
※4センサ用ケーブル詳細は　  P.1-199

1

2

3

4

5 6

7

8

9

1010

12

11

1

10
14 15 16

11 12 13

2 3 4
5 6 7 8 9

電気仕様について

自動ステージ

1 モータリード
2 モータリード
3 モータリード
4 モータリード
5 モータリード
6 CWLS出力
7 オープン
8 CCWLS出力
9 オープン
10 電源入力（＋）
11 NORG出力
12 電磁ブレーキ（＋）
13 電磁ブレーキ（－）
14 ORG出力
15 電源入力（－）
16 F.G

1 モータリード
2 モータリード
3 モータリード
4 モータリード
5 モータリード
6 CWLS出力
7 CCWLS出力
8 ORG2
9 電源入力（＋）
10 ORG1
11 電源入力（－）
12 F.G

仕様 ステージ側
コネクタ ケーブル型式

ケーブルオプションコード
直動 水平面Z ゴニオ 回転

PG KXL KXS KXG KXC KS101 KS102 KX07/08KX10/12 KXT KH
KS332 KHE KGB

KGW
KG05
KG07

KRB
KRW

KS402
KS451 KRE

2ｍ

12ピン

D214－2－2E 無記号 A A A 無記号 無記号 無記号 A 無記号 A 無記号
片端バラ　2m D214－2－2EK 1 B B B 1 1 1 B 1 B 1
4m D214－2－4E 2 C C C 2 2 2 C 2 C 2
片端バラ　4m D214－2－4EK 3 D D D 3 3 3 D 3 D 3
コネクタのみ（ケーブルなし） ー 4 E E E 4 4 4 E 4 E 4
なし ー 5 無記号 無記号 無記号 5 5 5 無記号 5 無記号 5
ロボットケーブル2ｍ D214－2－2R 6 F F F 6 6 F 6 F F 6 F 6 F
ロボットケーブル4ｍ D214－2－4R 7 H H H 7 7 H 7 H H 7 H 7 H
ロボットケーブル片端バラ2ｍ D214－2－2RK 9 G G G 9 9 G 9 G G 9 G 9 G
ロボットケーブル片端バラ4ｍ D214－2－4RK 8 J J J 8 8 J 8 J J 8 J 8 J
2ｍ

16ピン

D214－1－2E A 無記号
片端バラ　2m D214－1－2EK B 1
4m D214－1－4E C 2
片端バラ　4m D214－1－4EK D 3
コネクタのみ（ケーブルなし） ー E 4
なし ー 無記号 5
ロボットケーブル2ｍ D214－1－2R F 6
ロボットケーブル4ｍ D214－1－4R H 7
ロボットケーブル片端バラ2ｍ D214－1－2RK G 9
ロボットケーブル片端バラ4ｍ D214－1－4RK J 8

■ORG2（スリットセンサ）をお使いの場合
4センサ用ケーブル 12ピン D214－2－＊ ◯ ◯ ◯ ◯
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①
②
③
④
⑤
⑥
⑦
⑧
⑨
⑩
⑪
⑫
⑬
⑭
⑮
⑯
⑰
⑱
⑲

⑳
￥00,000価格

型式
移動量
ステージ面サイズ
送りねじ（ボールねじ）
ガイド
主材質ー表面処理
自重
分解能

リミットセンサ
原点センサ
スリット原点センサ

付属ねじ（六角穴付ボルト）

MAXスピード
一方向位置決め精度
繰返位置決め精度
耐荷重
モーメント剛性
ロストモーション
バックラッシ
真直度
平行度
運動の平行度
ピッチング/ヨーイング

00mm
00×00mm

0kg
◯◯－◯◯処理
◯◯◯◯
φ0リード0

00μm/パルス
00mm/sec
00μm以内
±00μm以内

0kgf【0N】

00μm以内
00″/N・cm

00μm以内
00μm以内
00μm以内
00μm以内

00″以内/00″以内
有
有
－

M◯－◯　0本

セ
ン
サ

精
度
仕
様

メ
カ
仕
様

KS000-00
SPEC

1
n

モータステップ角
360°

1パルス移動量（mm）＝ボールねじリード（mm）×　　　　　   ×

スペック表の見方について

①移動量
ステージ面のCWリミットからCCWリミットまでの距離を表します。
トレース図はストロークセンターの位置で記載してあります。
②ステージ面サイズ
ステージテーブル面（移動面）の大きさを表します。幅×長さの
表示になっています。
③送りねじ（ボールねじ）
送りねじのサイズ・ねじリードを表します。
④ガイド
移動ガイドの方式を表します。
⑤主材質ー表面処理
ステージ上面及びハウジングを構成する材質と表面処理を表します。
⑥自重
製品の質量を表します（ケーブルの重さは含みません）。
⑦分解能

1パルスの信号に対してのステージの移動量を表します。スペック
は基本的にすべてフルステップ時の分解能を表記しています。
フルステップとハーフステップ及びマイクロステップドライバの
分割数（n）はコントローラ側にて切換えます。

※nはマイクロステップの分割数です。
フルステップの場合は n＝1、ハーフステップの場合は n＝2 となり
ます。マイクロステップは、1、2、2.5、4、5、8、10、20、25、
40、50、80、100、125、200、250分割の16パターンを選ぶこ
とができます。マイクロステップ対応の弊社ドライバをお使いの場
合、Full/Half 表記しかないステージも分割可能です。
⑧MAXスピード
最大荷重を載せ、弊社コントローラを使用してフルステップ設定
で駆動可能なスピードです。
※使用するドライバコントローラや、載せる荷重により値は異なります。

⑨一方向位置決め精度
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑩繰返位置決め精度
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑪耐荷重
ステージ面の中央部に載せることができる最大荷重で、MAXス
ピードでの駆動が可能な数値です。
Z軸ステージの耐荷重は“耐荷重（励磁時）”として表記してあ
ります。
⑫モーメント剛性
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑬ロストモーション
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑭バックラッシ
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑮真直度
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑯平行度
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑰運動の平行度
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑱ピッチング/ヨーイング
検査規定P.2-187～を参照してください。

⑲センサ
リミットセンサ・原点センサ・スリット原点センサの装備の有無を
表します。

⑳付属ねじ
付属されているねじのサイズと本数を表記してあります。
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メカ仕様

KXL06150 KXL06200 KXS18200 KXL06300

移動量
ステージ面サイズ
送りねじ（ボールねじ）
ガイド
主材質
表面処理
自重（　）内カバー有
全長 （　）内カバー有
全幅
ステージ厚さ （　）内カバー有

ステージ選定ガイド

自動ステージ

自動ステージ
【移動量～500mm】

精度仕様 KXL06150 KXL06200 KXS18200 KXL06300

分解能
Full/Half

マイクロステップ
（1/20分割時）

Maxスピード

一方向位置決め精度
繰返位置決め精度
耐荷重

モーメント剛性
ピッチ
ヨー
ロール

ロストモーション
バックラッシ
真直度
平行度
運動の平行度
ピッチング
ヨーイング
ケーブル型式

センサ
リミットセンサ
原点センサ
 スリット原点センサ

価格
カバー無 ¥146,000 ¥158,000 ¥259,000 ¥182,000
カバー有 ¥158,000 ¥170,000 ¥283,000 ¥194,000

オプション対応 KXL06150 KXL06200 KXS18200 KXL06300
勝手違い
センサ電圧

センサ論理
リミットセンサ
原点センサ
スリット原点センサ

モータ

高トルク
高分解能
ブレーキ付
αステップ
ACサーボ

クリーングリース標準塗布（ベアリング部を除く）
掲載ページ

徹底
比較
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メカ仕様

KXS18300 KXS18400 KXS18500

移動量
ステージ面サイズ
送りねじ（ボールねじ）
ガイド
主材質
表面処理
自重 （　）内カバー有
全長
全幅
ステージ厚さ

自動ステージ
【移動量～500mm】

精度仕様 KXS18300 KXS18400 KXS18500

分解能
Full/Half

マイクロステップ
（1/20分割時）

Maxスピード

一方向位置決め精度
繰返位置決め精度
耐荷重

モーメント剛性
ピッチ
ヨー
ロール

ロストモーション
バックラッシ
真直度
平行度
運動の平行度
ピッチング
ヨーイング
ケーブル型式

センサ
リミットセンサ
原点センサ
スリット原点センサ

価格
カバー無 ¥269,000 ¥336,000 ¥384,000
カバー有 ¥293,000 ¥360,000 ¥408,000

オプション対応 KXS18300 KXS18400 KXS18500
勝手違い
センサ電圧

センサ論理
リミットセンサ
原点センサ
スリット原点センサ

モータ

高トルク
高分解能
ブレーキ付
αステップ
ACサーボ

クリーングリース標準塗布（ベアリング部を除く）
掲載ページ

徹底
比較
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