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I/OCPU モーション
コントロール

DSCONTROL-WIN

DSCONTROL-WIN

DS100-USB-1.8
D100-R9-2
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ステッピングモータコントローラ：DS102/112シリーズ

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1 6
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2軸
汎
用

I/O
制
御

I/O
2軸

汎
用

I/O
制
御

I/O
2軸

汎
用

I/O
制
御

I/O

USB
LINK

RS232C
USB

LINK
RS232C

USB
LINK

RS232C

DT100
（ハンディターミナル）

手元操作上位機種

USB I/ORS232C

PC

PLC

D100-R9-2 DS100-CNT-2

D214-1-□E
D214-1-□R

D214-2-□E
D214-2-□R

DS100-USB-1.8

DS102/112

DS102/112

DS100-IO-2

モータコントローラ 自動ステージ

制御機器

I/O

DS102/112

自動ステージ
（16ピンコネクタ）
・KS102シリーズ
・KXSシリーズ

自動ステージ
（12ピンコネクタ）
・上記16ピンコネクタ仕様以外

電磁弁
近接センサ
各種I/O
etc.

（注1）
（注1）USBハブを使用する事で、PC

1台で最大4リンクネットワーク
（24軸）まで制御可能です。

DS100-LINK2-0.5

DS100-LINK3-0.5

ハンディーターミナル：DT100

自動ステージ

SPEC
DT100

30,000

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1 6
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https://www.surugaseiki.com/

DS102/112制御ソフトウェア：DSCONTROL-WIN

ステージコントローラ サンプルプログラム

DS102/112制御ソフトウェアDSCONTROL-WINは、USBまたはRS232Cにより接続したステッピングモータコントローラDS102/DS112をMicrosoft◯R 

Windows上で簡単に設定・制御するためのソフトウェアで、最大6軸まで制御できます。

■主な機能
●各軸のパラメータ設定
●マニュアル駆動（連続駆動、ステップ駆動、絶対値駆動、原点復帰）
●ティーチング機能
●内部プログラムの編集とアップロード・ダウンロード
●汎用I/Oポートのモニタ・強制出力機能

SPEC
型式 DSCONTROL-WIN
制御軸数 6軸
対応インターフェイス USB/RS232C
対応OS Microsoft◯R Windows 10/11
価格 ￥5,000

※本ソフトウェアは同時に複数立ち上げることができません。

※サンプル画面

弊社のステージコントローラをパソコンより制御する場合はプログラムの作成が必要になります。
弊社ウェブサイトより無償のサンプルプログラムをダウンロードすることができます。

このサンプルプログラムは参考例ですので必ずしもこれに従う必要はありません。
最終的な制御プログラムについては、お客様自身で作成する必要があります。
全ての環境において動作を保証するものではありません。

※サンプル画面

数量
1～63

日目発送
3 1～6
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CCWLS CWLS

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞

NORG

ORG

ORG

a点

b点

b点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4開始位置5

LD

SD

SD

JD

JD JOG

SD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

（a点検出時
センサOFF）

（a点検出時
センサON）

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

原点復帰方法
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CCWLS CWLS

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞

NORG

ORG

ORG

a点

b点

b点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4 開始位置5

LD

SD

SD

JD

JDJOG

SD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

（a点検出時
センサOFF）

（a点検出時
センサON）

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞

ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

※

L速度

F速度

L速度

L速度
SD

F速度

L速度
SD
L速度

F速度

L速度
SD
L速度

F速度

L速度

JOG

JOG

【タイプ2】  CW方向に検出を行い、はじめにNORG信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行い、次にORG信号のCW側エッジ（b点）の検出行程
を行います。

【タイプ3】 CCW方向に検出を行い、ORG信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。
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CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

CWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度
L速度

F速度
L速度

L速度
※

※

L速度

SD
L速度開始位置3

開始位置1 開始位置2

CCWLS

CCWLS（a点）

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CCWLS

CCWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度
L速度

L速度

L速度

SD
L速度

F速度
L速度

開始位置3

開始位置1開始位置2

CWLS（a点）

※

※

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

原点復帰方法

自動ステージ

【タイプ4】 CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ5】 CCW方向に検出を行い、CCWLS信号のCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ6】 CW方向に検出を行い、CWLS信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。
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CWLS

ORG

JD JOG

JD JOG

b点

c点

CCWLS

＜原点検出行程＞

TIMING

＜励磁タイミング検出行程＞

CWLS

ORG

JD

JD

JOG

JOG

b点

c点

CCWLS

＜原点検出行程＞

TIMING

＜励磁タイミング検出行程＞

○ 検出開始位置
● 検出完了位置
F速度 駆動速度（設定スピード）
L速度 起動速度（設定スピード）
JD（JOG） 検出JOG間隔（JD＝L速度）
LD リミット検出停止時間300msec
SD センサ検出停止時間300msec

【タイプ8】 タイプ2実行後、TIMING信号のCW側エッジ（c点）の検出行程を行います。

【タイプ9】 タイプ3実行後、TIMING信号のCCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ10】 タイプ4実行後、TIMING信号のCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ11】 タイプ5実行後、TIMING信号のCCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ12】 タイプ6実行後、TIMING信号のCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ7】 タイプ1実行後、TIMING信号のCCW側エッジ（c点）の検出行程を行います。

TIMING信号を使って原点復帰をする場合（タイプ7～12）

ステッピングモータの励磁状態がドライバで規定される励磁原点のとき、TIMING出力がONになります。
（ステップ角が0.72°のモータの場合、7.2°ごとにTIMING出力がONになります）
ステージの原点センサとTIMING出力とでAND回路を構成すると、原点センサ内でのモータ停止位置のばらつきが抑えられ、より正確な原点
を検出することができます。
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目
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D DISC

DISCONTINUED

DISCONTINUED
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●2～6mケーブル（2m刻み）　●片端バラ線ケーブル（コントローラ側がバラ線）　●ロボットケーブル

型式 D214-1-2E D214-1-4E D214-1-6E D214-1-2EK D214-1-4EK D214-1-6EK D214-2-2E D214-2-4E D214-2-6E D214-2-2EK D214-2-4EK D214-2-6EK
コネクタ有無 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線
コントローラ側コネクタ 09-0341-02-14（Binder） － 09-0341-02-14（Binder） －
ステージ側コネクタ SRCN6A21-16S（JAE） HR10A-10P-12S（73）（HRS）
ケーブル長 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m
価格 ￥6,000 ￥8,000 ￥12,000 ￥6,000 ￥8,000 ￥12,000 ￥6,000 ￥8,000 ￥12,000 ￥6,000 ￥8,000 ￥12,000

絶縁体色

型式 D214-1-2R D214-1-4R D214-1-6R D214-1-2RK D214-1-4RK D214-1-6RK D214-2-2R D214-2-4R D214-2-6R D214-2-2RK D214-2-4RK D214-2-6RK
コネクタ有無 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線
コントローラ側コネクタ 09-0341-02-14（Binder） － 09-0341-02-14（Binder） －
ステージ側コネクタ SRCN6A21-16S（JAE） HR10A-10P-12S（73）（HRS）
ケーブル長 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m
価格 ￥10,000 ￥15,000 ￥25,000 ￥10,000 ￥15,000 ￥25,000 ￥10,000 ￥15,000 ￥25,000 ￥10,000 ￥15,000 ￥25,000

絶縁体色

型式 D214-2-2EA D214-2-4EA D214-2-6EA D214-2-2EAK D214-2-4EAK D214-2-6EAK D214-2-2RA D214-2-4RA D214-2-6RA D214-2-2RAK D214-2-4RAK D214-2-6RAK
コネクタ有無 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線 両端コネクタ付 片端（コントローラ側）バラ線
コントローラ側コネクタ 09-0341-02-14（Binder） － 09-0341-02-14（Binder） －
ステージ側コネクタ HR10A-10P-12S（73）（HRS） HR10A-10P-12S（73）（HRS）
ケーブル長 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m 2m 4m 6m
価格 ￥10,000 ￥12,000 ￥16,000 ￥10,000 ￥12,000 ￥16,000 ￥14,000 ￥16,000 ￥30,000 ￥14,000 ￥16,000 ￥30,000

絶縁体色

〔通常ケーブル〕 〔ロボットケーブル〕

青
茶

紫

桃
灰

橙

黄

緑
黒赤

白
薄青

薄緑

芯線

組織シールド

ドレイン

茶
紫

灰

橙 黄
緑

黒

青

赤

白
芯線

組織シールド

ドレイン

青

茶

紫

桃

灰

橙

黄

緑黒

赤

白

薄緑

薄青

青

茶

紫

桃

灰

橙

黄

緑黒

赤

白

薄緑

薄青

青

茶 紫

灰

橙 黄

緑

黒 赤

白

青

茶

紫

桃

灰

橙

黄

緑黒

赤

白

薄緑

薄青

青

茶

紫

桃

灰

橙

黄

緑黒

赤

白

薄緑

薄青

青
茶

紫

桃
灰

橙

黄

緑
黒赤

白
薄青

薄緑

芯線

組織シールド

ドレイン

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1～6

ケーブル
自動ステージとステッピングモータコントローラ間の接続ケーブルです。標準2mケーブルの他、次のようなケーブルも用意しています。

自動ステージ購入の際これらのケーブルを選択できます。ケーブルのタイプは製品各ページのコード表でご確認ください。

コントローラ（DS102/112シリーズ）をご使用の場合は両端コネクタ付をご選定ください。
■通常ケーブル／最小曲げ半径：Ｒ33mm

■ロボットケーブル／最小曲げ半径：R33mm　通常ケーブルと比べ耐屈曲、耐ねじれ、耐油、柔軟性に優れています。

■4センサ用ケーブル／最小曲げ半径：Ｒ33mm　4センサ使用時にお使いいただくケーブルです。

■多芯ケーブル共通仕様
種類 通常ケーブル ロボットケーブル

導体 構成 40本/0.08mm［24AWG］ 50本/0.08mm［24AWG］
外径約 0.65mm

絶縁体 材質 PVC ETFE
色 ケーブル断面図参照

シース 材質 PVC
色 黒

仕上外径 6.70±0.15mm
最小曲げ半径 R33mm

D214-1-2E D214-2-2E 片端バラ線ケーブル



1
208

制
御
機
器

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

数量
1～63

日目発送
33
目
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3 1～6

CN2

コネクタ ：PADP-10V-1-S（JST）
コンタクト ：SPH-002T-P0.5L（JST）

コネクタ ：PADP-10V-1-S（JST）
コンタクト ：SPH-002T-P0.5L（JST）

CN1

CN3

＋10mm
－0mm

500mm

500mm

＋10mm
－0mm

UL2464 AWG24 2P 黒色
コネクタ ：PADP-10V-1-S（JST）
コンタクト ：SPH-002T-P0.5L（JST）

コンタクト：10126-6000EL（3M）
コンタクトフード：10326-3210-000（3M）

＋50mm
－0mm2000mm

UL20276 AWG28 13P 紺色

コンタクト：10136-6000EL（3M）
コンタクトフード：10336-3210-000（3M）

＋50mm
－0mm2000mm

UL20276 AWG28 18P 紺色

DS102/112シリーズ専用ケーブル
●リンクケーブル　DS100-LINK□-0.5
　DS102/112モータコントローラを複数台リンクさせて4軸または6軸制御する場合に使用します。
　2台リンクする場合はDS100-LINK2-0.5を、3台リンクする場合はDS100-LINK3-0.5をお選びください。

●制御入出力ケーブル　DS100-CNT-2
　DS102/112モータコントローラを上位コントローラで I/O 制御する場合に使用します。片側バラ線になります。

●汎用入出力　DS100-IO-2
　DS102/112モータコントローラに、外部機器を接続し、制御する場合に使用します。片側バラ線になります。

SPEC
型式 DS100-LINK2-0.5 DS100-LINK3-0.5 DS100-CNT-2 DS100-IO-2
ケーブル長 0.5m 0.5m 2.0m 2.0m

備考 2台リンク用 3台リンク用 制御入出力用
（片側バラ線）

汎用入出力用
（片側バラ線）

価格 ￥2,100 ￥2,400 ￥6,000 ￥7,300

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1～6

外部制御用ケーブル

SPEC
型式 DS100-USB-1.8 D100-R9-2
インターフェイス USB RS232C
対応コントローラ DS102/DS112 DS102/DS112
パソコン側コネクタ USB A端子ソケット D-sub 9P メス
ケーブル長 1.8m 2m
価格 ￥1,500 ￥6,600

外部制御用ケーブルとしてUSBケーブル、RS232C用ケーブルがあります。

2

3

4

6

8

5

2

3

4

6

8

5

コントローラ側 パソコン側

シールドはケーブルクランプに接続

Ｈ
Ｄ
Ｅ
Ｂ̶

9
Ｓ（

）（
Ｈ
Ｒ
Ｓ
）

Ｈ
Ｄ
Ｅ
Ｂ̶

9
Ｓ（

）（
Ｈ
Ｒ
Ｓ
）

■RS232Cケーブル：D100-R9-2

※3連用のリンクケーブルです。

※配線色については取扱説明書をご確認ください。

※配線色については取扱説明書をご確認ください。
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コネクタ：09-0341-02-14（Binder）
 14ピンオスコネクタ

φ17

40

φ29.2

54

ケーブル：24AWG×13（UL2844）
 シースタイプ 軟質塩化ビニール黒半艶

コネクタ：SRCN6A21-16S（JAE）
 16ピンメスコネクタ

コントローラ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS入力
CCWLS入力
NORG入力
ORG入力
センサ電源（DC5V（＋））
センサ電源（DC5V（－））

フレームグランド

ステージ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
オープン
CCWLS出力
オープン
センサ電源（DC5V（＋））
NORG出力
電磁ブレーキ電源（DC24V（＋））
電磁ブレーキ電源（DC24V（－））
ORG出力
センサ電源（DC5V（－））
フレームグランド

A
C
E
G
J
L
M
N
O
P
R
S
T
U

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16

点線はシールドです。

※1

※1 電磁ブレーキ付き以外のモータではこの端子はオープンになっています。

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－
－

コネクタ：09-0341-02-14（Binder）
 14ピンオスコネクタ

φ17

40

φ14.7

43

ケーブル：24AWG×13（UL2844）
 シースタイプ 軟質塩化ビニール黒半艶

コネクタ：HR10A-10P-12S（73）（HRS）
 12ピンメスコネクタ

コントローラ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS入力
CCWLS入力
ORG1（NORG）入力
ORG2（ORG）入力
センサ電源（DC5V（＋））
センサ電源（DC5V（－））

フレームグランド

ステージ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
ORG2（ORG）出力
センサ電源（DC5V（＋））
ORG1（NORG）出力
センサ電源（DC5V（－））
フレームグランド

A
C
E
G
J
L
M
N
O
P
R
S
T
U

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

点線はシールドです。

,4m ±60mm ,6m ±100mm2m ±30mm

－
－
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※1 電磁ブレーキ付き以外のモータではこの端子はオープンになっています。

コネクタ：09-0341-02-14（Binder）
14ピンオスコネクタ

40 54

ケーブル：24AWG×13（UL2660）
シースタイプ PVC黒色

コントローラ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS入力
CCWLS入力
NORG入力
ORG入力
センサ電源（DC5V（＋））
センサ電源（DC5V（－））

フレームグランド

A
C
E
G
J
L
M
N
O
P
R
S
T
U

点線はシールドです。

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16

ステージ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
オープン
CCWLS出力
オープン
センサ電源（DC5V（＋））
NORG出力
電磁ブレーキ電源（DC24V（＋））
電磁ブレーキ電源（DC24V（－））
ORG出力
センサ電源（DC5V（－））
フレームグランド

φ29.2φ17

コネクタ：SRCN6A21-16S（JAE）
16ピンメスコネクタ

※1

,4m±60mm ,6m±100mm2m±30mm

－
－

コネクタ：09-0341-02-14（Binder）
14ピンオスコネクタ

φ17

40

φ14.7

43

ケーブル：24AWG×13（UL2660）
シースタイプ PVC黒色

コネクタ：HR10A-10P-12S（73）（HRS）
12ピンメスコネクタ

コントローラ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS入力
CCWLS入力
ORG1（NORG）入力
ORG2（ORG）入力
センサ電源（DC5V（＋））
センサ電源（DC5V（－））

フレームグランド

ステージ側端子機能
モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
ORG2（ORG）出力
センサ電源（DC5V（＋））
ORG1（NORG）出力
センサ電源（DC5V（－））
フレームグランド

A
C
E
G
J
L
M
N
O
P
R
S
T
U

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

点線はシールドです。

,4m±60mm ,6m±100mm2m±30mm

－
－
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Pin
1
2
3
4
5
8

マーク
BLUE
RED

ORANGE
GREEN
BLACK
＋M.BRAKE
－M.BRAKE

信号名
モーターリード 青
モーターリード 赤
モーターリード 橙
モーターリード 緑
モーターリード 黒
モーターブレーキ＋
モーターブレーキ－9

31

4 6

97

モータ側コネクタ
350720-1（タイコエレクトロニクスジャパン（同））

ドライバ側圧着端子
0.5-3

BLUE

RED

GREEN

BLACK

＋M.BRAKE

－M.BRAKE

ORANGE

3m ＋50mm
－0mm

VCTF23NX-0.5-8（倉茂電工（株））
ULAWM2517 AWG20

モータ側コネクタ
5559-10P（日本モレックス（株））

ドライバ側コネクタ
5557-10R（日本モレックス（株））

3m ＋50mm
－0mm

Pin
1
2
3
4
̶
6
7
8
9

10

Pin
1
2
3
4
̶
6
7
8
9
10 シールド

モータ側
コネクタ：JN4FT04SJ1-R（日本航空電子工業（株））

V

W

FG

200mm

U

サーボアンプ側
バラ線

3m ＋50mm
－0mm

NA3CTR-18-4（（株）ミスミ）
ULAWM2517 AWG18

Pin
1
2
3
4

信号名
FG

U相
V相
W相

マーク
FG
U
V
W

/

シールド

Pin
1
2
3
4
9

プレート

信号名
P5
LG
MR

MRR
BAT
SD

Pin
3
6
5
4
2
9

信号名
P5
LG
MR

MRR
BAT
SD

モータ（エンコーダ）側
コネクタ：1674320-1（タイコエレクトロニクスジャパン（同））

サーボアンプ側
リセプタクル ：36210-0100FD（3M）
シェルキット ：36310-3200-008（3M）

※負荷側引出し

3m ＋50mm
－0mm

NAMFSB-23-3P（（株）ミスミ）
ULAWM2576 AWG23

屏蔽屏蔽

自動ステージ  モータオプション付属ケーブル（モータ用）

自動ステージ

●電磁ブレーキ付モータケーブル（固定用）　STPO-RK2-A-3

●αステップモータケーブル（可動用）　STPO-AS1-B-3

●サーボモータケーブル（可動用）　SVPM-J3HF1-B-3-02S

●サーボエンコーダケーブル（可動用）　SVEM-J3HF1-B-3

別紙をご参照ください。
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【結線図（モータ）】
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1
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モータリード
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黒
赤
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橙

MOTOR
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【結線図（モータ）】
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22
.2

14.5
11.619.6

12

37
.5

20.6

30 24
.3

23.9

φ8

75

カプラカバー
5557-10R-210
(MOLEX)

5559-10P-210(MOLEX)

3m
+50mm
ｰ0mm

1

2

3

4

5

6
7
8
9
10

モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
ドレインワイヤ

黒

赤

青

紫
茶

橙

白白

緑

灰

MOTOR

12345

678910

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

【結線図（モータ）】

13.5

1911
.8 80±10

24

ϕ4.1（可動ケーブルはϕ6）

棒端子：AI0.5-8WH
（フエニックス・コンタクト株式会社）

カプラカバー

76

21
.5

5559-02P-210
(Molex )

3m
+50mm
ｰ0mm

2

1

1

2 黒 電磁ブレーキ電磁ブレーキ
電磁ブレーキ

白白

【結線図（モータ）】

【結線図（モータ）】

19.623.9 ϕ
8.
1

13
.8

（15）
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5557-06R-210
(Molex)
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+50mm
ｰ0mm

1
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2

4 5

3

1

2

3

4

5

6

モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード

黒
赤
黄黄
青

緑
橙

MOTOR

（12）

（
23
）

456

123

2

1

1

2 黒 電磁ブレーキ電磁ブレーキ
電磁ブレーキ

白白

【結線図（モータ）】

23.9
3m

+50mm
ｰ0mm

80

5559-02P-210
(Molex)

ϕ4.1 (可動ケーブルはϕ6)

棒端子：AI0.5-8WH
(フエニックス・コンタクト株式会社 )

（14）

（
12
）
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黒点

黒点

黒点

赤点

赤点

赤点

Pin
1
2
3
4
5

信号名
V＋
V－

ORG1
CCWLS

CWLS

センサ側
ハウジング：ZHR-5（JST（株））
コンタクト ：SZH-002T-P0.5（JST（株））

＋50mm
－0mm

UL1061 AWG26

2m

信号名
V＋
V－

ORG2（OUT1）
ORG2（OUT2）

スリット原点センサ（ORG2）
マイクロフォトセンサ：PM-L25（サンクス（株））

0.09mm2  4芯キャブタイヤケーブル

＋50mm
－0mm1m

自動ステージ  モータオプション付属ケーブル（センサ用）
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