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KXG06020

KXG06020-C□

KXG06030

X軸リニアボールガイド ：KXG06020/KXG06030

1 2 3

1 2 3

020 20mm
030 30mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 3,000
G 高分解能 ＋¥ 1,000
MA 電磁ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 68,000

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P

※コードMA・PAはドライバ等とケーブルのセットです。
※モータオプション詳細は、 P.1-051～をご参照くださ
い。

※片端バラは反ステージ側です。
※コードM、Pの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

【ご注意】
モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードをご選定ください。

SPEC
型式 KXG06020-C KXG06020-F KXG06020-G KXG06030-C KXG06030-F KXG06030-G

メ
カ
仕
様

移動量 20mm 30mm
ステージ面サイズ 60×60mm 60×70mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理
自重 0.78kg 0.87kg 0.78kg 0.9kg 0.99kg 0.9kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 1μm/0.5μm 2μm/1μm 1μm/0.5μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec
一方向位置決め精度 5μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
耐荷重 5kgf【49N】
モーメント剛性 ピッチ0.08/ヨ－0.05/ロール0.05［″/N・cm］
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内
平行度 15μm以内
運動の平行度 10μm以内
ピッチング/ヨーイング 20″/15″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） Ｍ4－12　4本

価
格
1台 ¥96,000 ¥99,000 ¥97,000 ¥98,000 ¥101,000 ¥99,000
2～6台 ¥80,000 ¥83,000 ¥81,000 ¥82,000 ¥85,000 ¥83,000
7台～ ¥78,000 ¥81,000 ¥79,000 ¥80,000 ¥83,000 ¥81,000

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-051～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-051～

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額

A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル －P αステップ用ケーブル
無記号 ケーブル無し（標準） －

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～63

■駆動部には、クリーングリースが塗布されています

詳細はP.013



1
042

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

C

F

G
電源

コントローラ PLC

MA

PA



1
043

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

X軸リニアボールガイド ：KXG06020/KXG06030
50

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

7

8-M4深5.5

8-M3深5.5

60

25
25

16
16

116

60 56

502525

16 16

φ
12

ツマミ

30

17

MAX126

50

16

35

30

50

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

7

8-M4深5.5

8-M3深5.5

131

75 56

5070

25 25

1616

60

25
25

16
16

ツマミ

φ
12

30

17 16

35

30

50

MAX146

50

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

7

8-M4深5.5

8-M3深5.5

60

25
25

16
16

135.5

75.5

69.5

60

2525

16 16

φ
12

ツマミ

30 30

1617

50

MAX145.5

50

7

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

8-M4深5.5

8-M3深5.5

150.5

75.575

69.570

25 25

1616

60

25
25

16

φ
1216

ツマミ

30

17

MAX165.5

50

30

16

50

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

7

8-M4深5.5

8-M3深5.5

60

25
25

16
16

116

60 56

502525

16 16

φ
12

ツマミ

30

17

MAX126

50

16

35

30

50

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

7

8-M4深5.5

8-M3深5.5

131

75 56

5070

25 25

1616

60

25
25

16
16

ツマミ

φ
12

30

17 16

35

30

50

MAX146



1
044

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

クロス
ローラ

スライド
ガイド

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

CAD
DATA

CADデータ
3D・2D

C

MA 

PA

F G

LS

A
B

LS

A
B

LS

A
B



1
045

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

クロス
ローラ

スライド
ガイド

X

ユニット

制御機器

リニア
ボール

ケイベックス
CAVE-X
リニアボール

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

その他

KYG06020

KYG06 020-C□

KYG06030

XY軸リニアボールガイド：KYG06020/KYG06030

自動ステージ

型式 セレクトコード オプションコード

1 移動量 2 モータオプション 3 ケーブルオプション

1 2 3

020 20mm
030 30mm

コード 仕様 標準価格との差額（2軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 6,000
G 高分解能 ＋¥ 2,000
MA ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 180,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 136,000
※モータオプション詳細は、 P.1-051～を参照ください。

※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P

【ご注意】
モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードを選定ください。

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-051～を参照ください。

CAVE-X POSITIONER（ケイベックス   ポジショナ）

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-051～

SPEC
型式 KYG06020-C KYG06020-F KYG06020-G KYG06030-C KYG06030-F KYG06030-G

メ
カ
仕
様

移動量 20mm 30mm
ステージ面サイズ 60×60mm 60×70mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理
自重 1.56kg 1.74kg 1.56kg 1.8kg 1.98kg 1.8kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 1μm/0.5μm 2μm/1μm 1μm/0.5μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec
耐荷重 4kgf【39.2N】
直角度 10μm以内/フルストローク 15μm以内/フルストローク
ピッチング/ヨーイング 20″/15″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－12　4本

価
格

1台 ¥192,000 ¥198,000 ¥194,000 ¥197,000 ¥203,000 ¥199,000
2～3台 ¥160,000 ¥166,000 ¥162,000 ¥164,000 ¥170,000 ¥166,000
4台～ ¥155,000 ¥161,000 ¥157,000 ¥159,000 ¥165,000 ¥161,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 5μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（2軸分）
A 2m D214-2-2E ＋¥10,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥10,000
C 4m D214-2-4E ＋¥12,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥12,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥3,600
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥16,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥16,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥22,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥22,000
M ブレーキ付用ケーブル －P αステップ用ケーブル
無記号 ケーブル無し（標準） －
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KZG06020 KZG06030

KZG06 020-C□

Z軸リニアボールガイド：KZG06020/KZG06030

自動ステージ

型式 セレクトコード オプションコード

1 移動量 2 モータオプション 3 ケーブルオプション

1 2 3

020 20mm
030 30mm

コード 仕様 標準価格との差額（1軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥ 3,000
G 高分解能 ＋¥ 1,000
MA ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥ 90,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥ 68,000

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P

※モータオプション詳細は、 P.1-051～を参照ください。

※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

【ご注意】
モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードを選定ください。

SPEC
型式 KZG06020-C KZG06020-F KZG06020-G KZG06030-C KZG06030-F KZG06030-G

メ
カ
仕
様

移動量 20mm 30ｍｍ
ステージ面サイズ 60×60mm 60×70mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質－表面処理 ステンレスー無電解ニッケルメッキ処理
自重 1.14kg 1.23ｋg 1.14kg 1.26ｋg 1.35kg 1.26kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 1μm/0.5μm 2μm/1μm 1μm/0.5μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec
耐荷重（励磁時） 3kgf【29.4N】
垂直度 10μm以内/フルストローク 15μm以内/フルストローク
ピッチング/ヨーイング 20″/15″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－10　4本

価
格

1台 ¥109,000 ¥112,000 ¥110,000 ¥112,000 ¥115,000 ¥113,000
2～6台 ¥91,000 ¥94,000 ¥92,000 ¥93,000 ¥96,000 ¥94,000
7台～ ¥88,000 ¥91,000 ¥89,000 ¥90,000 ¥93,000 ¥91,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め精度 5μm以内
繰返し位置決め精度 ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-051～

CAVE-X POSITIONER（ケイベックス   ポジショナ）

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-051～を参照ください。

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額
A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000
M ブレーキ付用ケーブル －P αステップ用ケーブル
無記号 ケーブル無し（標準） －

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33
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KWG06020 KWG06030

XYZ軸リニアボールガイド：KWG06020/KWG06030

自動ステージ

1 ストローク 2 モータオプション 3 ケーブルオプション

020 20mm
030 30mm

コード 仕様 標準価格との差額（3軸分）
C 標準 －
F 高トルク ＋¥9,000
G 高分解能 ＋¥3,000
MA ブレーキ付（ドライバセット） ＋¥270,000
PA αステップ（ドライバセット） ＋¥204,000

モータ･
ケーブル
対応表

モータコード ケーブルコード
C、F、G 無記号、A～H、J
MA M
PA P
U U

※モータオプション詳細は、 P.1-051～をご参照ください。

※コードM、P、Uの価格は、モータ価格に含まれています。
また、ケーブル無しを選択する事はできません。  
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコード 
A、C、F、H よりお選びください。

【ご注意】
モータにより使用可能なケーブルが異なりますので対応表で
ご確認ください。
本体にはケーブルは付属しません。必ずコードを選定ください。

SPEC
型式 KWG06020-C KWG06020-F KWG06020-G KWG06030-C KWG06030-F KWG06030-G

メ
カ
仕
様

移動量 20mm 30mm
ステージ面サイズ 60×60mm 60×70mm
送りねじ（ボールねじ） φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 ステンレス－無電解ニッケルメッキ処理
自重 2.7kg 2.97kg 2.7kg 3.06kg 3.33kg 3.06kg

精
度
仕
様

分解能（パルス）Full/Half 2μm/1μm 1μm/0.5μm 2μm/1μm 1μm/0.5μm
マイクロステップ 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時） 0.1μm（1/20分割時） 0.05μm（1/20分割時）

MAXスピード 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec 20mm/sec 30mm/sec 20mm/sec
耐荷重 3kgf【29.4N】
垂直度 10μm以内/フルストローク 15μm以内/フルストローク
ピッチング/ヨーイング 20″/15″以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－12　4本
価
格

1台 ¥301,000 ¥310,000 ¥304,000 ¥308,000 ¥317,000 ¥311,000
2台～ ¥251,000 ¥260,000 ¥254,000 ¥257,000 ¥266,000 ¥260,000

単
軸
精
度
仕
様

一方向位置決め 5μm以内
繰返し位置決め ±0.5μm以内
ロストモーション 1μm以内
バックラッシ 1μm以内
真直度 3μm以内

※ はモータによりSPECが変わります。詳細は、  P.1-051～をご参照ください。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-051～

CAVE-X POSITIONER（ケイベックス   ポジショナ）

1 2 3

型式 セレクトコード オプションコード

KWG06 020-C□

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（3軸分）
A 2m D214-2-2E ＋¥15,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥15,000
C 4m D214-2-4E ＋¥18,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥18,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥5,400
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥24,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥24,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥33,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥33,000
M 電磁ブレーキ付用ケーブル －P αステップ用ケーブル
無記号 ケーブル無し（標準） －

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

13
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CADデータ
3D・2D外形寸法図

KWG06020-C

KWG06020-F

KWG06020-G

KWG06030-C

KWG06030-F

KWG06030-G
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自動ステージ

ステージ型式 KXG06020 / KXG06030

LS

A
B

電気仕様

外径寸法図

モータオプション価格表（X軸・1台時定価）

外形寸法図

モータコード C F G MA PA
KXG06020 ￥96,000

＋￥3,000 ＋￥1,000 ＋￥90,000 ＋￥68,000
KXG06030 ￥98,000
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モータ用ケーブル（3ｍ） 電磁ブレーキ用ケーブル（3ｍ）

・モータ側

5559-02P-210（MOLEX）

・モータ側

5559-06P-210（MOLEX）

・ドライバ側

5557-06R-210（MOLEX）

赤
黄黄
青

緑
橙

白白

モータ用ケーブル（3ｍ）

・モータ側

12345

678910

43020-1000（MOLEX）

・ドライバ側

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

43025-1000（MOLEX）

赤

青

紫
茶

橙

白白

緑

灰

【ピン配列（共通）】【結線図（共通）】

1

2

3

4

11

5

10

9

8

6

12

7

センサ基板
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

青
赤
橙
緑
黒

モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
オープン
電源入力（＋）
ORG出力
電源入力（－）
F.G.

MOTOR

CWLS

ORG1

CCWLS
Vin

GND

レギュレータ

【ピン配列（センサ）】【結線図（センサ）】

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力
NORG出力
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS
Vin

GND

レギュレータ

【ピン配列（センサ）】【結線図（センサ）】

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力
NORG出力
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS
Vin

GND

レギュレータ

/
/
/
/
/
/

シールド

Pin
1
2
3
4
5
6

信号名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※シールドはコネクタ内シェル接続になります。

V－

橙 黒点

橙 赤点

黒点

赤点

黒点

赤点

/
/
/
/
/
/

シールド

Pin
1
2
3
4
5
6

信号名
CWLS
CCWLS
ORG
NORG
V＋

※シールドはコネクタ内シェル接続になります。

V－

橙 黒点

橙 赤点

黒点

赤点

黒点

赤点
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電気仕様：KXG06020/KXG06030

自動ステージ

座標基準 メカリミット CWリミット 原点端面
ストローク中心 反端面 CCWリミット メカリミット

KXG06020 原点復帰 11 10.5 0 5 10.5 13

KXG06030 原点復帰 16 15.5 0 5 15.5 18

タイミングチャート

KXG06020

KXG06030

単位［mm］ CW方向 CCW方向

※原点復帰はDS102/DS112シリーズコントローラを用いて原点復帰タイプ4を行った場合
※座標は設計上の値です。実際には±0.5mm程度の寸法誤差が生じることがあります。

注意： タイミングチャート図はセンサのタイミングを示すもので、出力信号論理を示すものではありません。 
出力信号論理に関しましては、電気仕様̶センサ̶出力論理に記載されている出力トランジスタのON/OFF表示を参照ください。

CWリミット CCWリミット

反端面 原点端面（ストローク中心）

CCWリミット CWリミット

反端面 原点端面（ストローク中心）

メカストッパ

CCWリミット

原点センサ

CWリミット

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカリミット メカリミット反端面原点端面

CWリミット CCWリミットストローク中心
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原点復帰方法

弊社の自動ステージは、型式によってセンサの仕様が異なります。そのため、原点復帰方法もいくつかのタイプに分かれ、使用するステージの
型式に合わせて復帰タイプを正しく選ぶ必要があります。間違ったタイプを選択すると復帰動作をしなかったり正しく原点復帰できないことがあ
ります。下記の「推奨原点復帰方法」に従ってご使用になるステージ型式にあった原点復帰タイプをお選びください。

■KXG06020/KXG06030 推奨原点復帰方法　　原点復帰シーケンス　 P.1-201～
タイプ  3：CCW方向に検出を行い、ORG信号のCCW側エッジの検出行程を行います。
タイプ  4：CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側エッジの検出行程を行います。
タイプ  9：タイプ3実行後、TIMING信号のCCW側エッジの検出行程を行います。
タイプ10：タイプ4実行後、TIMING信号のCW側エッジの検出行程を行います。

適応ドライバ

■ ドライバ　 P.1-205～

型式 CRD5107P（￥23,000） SD5107P3-A22（￥12,800）
分割数 1～1/250（16段階） Full/Half

DC24V系入力 AC100V系入力
型式 RKD507-A（￥39,800）
分割数 1～1/250（16段階）

適応ステッピングモータコントローラ

■  コントローラ　 P.1-197～

入力電源 汎用入出力ポート ドライバタイプ
Full/Half 1～1/250（16段階）

AC100-240V なし DS102N （￥130,000） DS102MS （￥155,000）
あり DS102NR-IO （￥140,000） DS102MS-IO （￥165,000）

DC24V なし DS112NR （￥125,000） DS112MS （￥150,000）
あり DS112NR-IO （￥135,000） DS112MS-IO （￥160,000）

リンク機能により、最大3台のコントローラと連結（最大6軸制御）して使用することが可能です。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
（ハンディターミナル）

12ピン仕様
ステージ

D214-2-□E
D214-2-□Ｒ（ロボットケーブル）

パーソナル
コンピュータ

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
（注1）

（注1）USBハブを使用する事で、PC1台で最大4リンク
ネットワーク（24軸）まで制御可能です。 汎

用
I/O

制
御

I/O

I/O

PLC
（シーケンサ）

I/O

外部制御
機器

DS102/112

ケーブル
P.1-207～

ケーブルP.1-208～

DS102/112 制御ソフトウェア
DSCONTROL-WIN　P.2-192

ハンディターミナル
P.1-199

■接続例

P.1-200

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ3】 【タイプ4】
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■1軸 ■2軸
KGW04040（KGW04シリーズ） KAW04040（KAW04シリーズ）

K GW04040-□□

ゴニオステージ□40：KGW04/KAW04

自動ステージ

型式 セレクトコード オプションコード

1 軸 4 センサカバー位置仕様 5 ケーブルオプション

2 ステージ面サイズ

3 回転中心高さ（W.D）

321 4 5

数量
1～63

日目発送

1〜33

G 1軸
A 2軸

コード 仕様
L L位置
R 勝手違い

ご希望の仕様 軸数
＋

回転中心高さ
（W.D）

＋
センサカバー
位置

＋
付属ケーブル

  KGW04060-L   ￥191,0001軸 60mm L位置 ケーブル無し
価格 ￥191,000 － － －

040 40mm
060 60mm

04 □40mm

※2軸［A］は040のみ
※片端バラは反ステージ側です。
※�オプション仕様を選択された場合の価格は標準価格に差額を加算
してください。�
ケーブル詳細は、 P.1-207、209〜をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコードA、C、F、Hよ
りお選　びください。

SPEC
軸数 1軸 2軸
型式 KGW04040-L KGW04060-L KAW04040-L

（勝手違い） KGW04040-R KGW04060-R KAW04040-R

メ
カ
仕
様

移動量　上軸/下軸 ±8° ±6° ±8°/±6°
ステージ面サイズ 40×40mm
移動機構 ウォームギヤ（1/240）
ガイド クロスローラガイド
主材質－表面処理 アルミ－黒アルマイト処理、リン青銅－黒塗装
自重 0.4kg 0.8kg

寸
法
公
差

ステージ高さ 20±0.2mm 40±0.4mm
回転中心高さ 40±0.2mm 60±0.2mm 40±0.4mm
回転中心振れ精度 0.01mm以内 —

精
度
仕
様

分解能/パルス 0.003°（Full）

MAXスピード 上側 15°/sec［5kHz］下側
繰返位置決め精度 ±0.005°以内
耐荷重 3kgf【29.4N】 2.5kgf【24.5N】
モーメント剛性 ピッチ1.30/ヨー1.16/ロール0.27［″/N・cm］ ピッチ1.57/ヨー2.32/ロール1.57［″/N・cm］
ロストモーション 0.01°以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M3－6　4本

価
格

1台 ¥191,000 ¥382,000
2〜6台（2軸 2〜3台） ¥159,000 ¥318,000
7台〜（2軸 4台〜） ¥154,000 ¥308,000

選択例

■ 移動ガイドにクロスローラ、機構にウォームギヤを
採用した高精度ゴニオステージです。

ケーブル���P.1-207〜
電気仕様はP.1-151〜

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との
差額（1軸分）

標準価格との
差額（2軸分）

A 2m D214-2-2E ＋¥5,000 ＋¥10,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000 ＋¥10,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000 ＋¥12,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000 ＋¥12,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800 ＋¥3,600
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000 ＋¥16,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000 ＋¥16,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000 ＋¥22,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000 ＋¥22,000

無記号 ケーブル無し（標準） － －

KGWのみ�
詳細はP.013

■2軸の組合せ構成について
回転中心の異なる1軸ステージの組合せです。
スペック表で隣に表記されているステージと
組合せ回転中心を同一に構成してあります。
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CADデータ
3D・2D外形寸法図〔1軸〕

KGW04-Lシリーズ

外形寸法図〔2軸〕

KAW04040-L KAW04040-R

KGW04-Rシリーズ

KGW04040-L

回転中心

32

14

28

2.
540

20
5.

5

8.
5

4-3.5キリ、φ6ザグリ
（M3用ボルト穴）

3

32

目盛1°バーニア0.1°

KGW04060-L

回転中心
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20

4.
5

9.
5 32
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28

4-M3深4

4-M2深4
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9.8
116.8

40
6132

20

67

ツマミ

φ
12

KGW04040-R

ツマミ
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φ4（H7）深4 4-M3深4

4-M2深4

116.8

67 40 9.8

61 32
20

φ1
2

20 32 40
13

φ
12

目盛1°バーニア0.1°

回転中心

28

14

2.
5

32 5.
5

20

8.
5 40

KGW04060-R

（M3用ボルト穴）
4-3.5キリ、φ6ザグリ

3

32

回転中心
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32 4.
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67
40 32 20 φ
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.5

20
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（M3用ボルト穴）

回転中心
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電気仕様：KGW04/KAW04

1

2

3

4

11

5

10

9

8

6

12

7
　

センサ基板
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

青
赤
橙
緑
黒

モータリード（青）
モータリード（赤）
モータリード（橙）
モータリード（緑）
モータリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
オープン
電源入力（＋）
ORG出力
電源入力（－）
F.G.

MOTOR

CWLS

ORG1

CCWLS

レギュレータ基板
Vin

GND

Vout

CWリミットCCWリミット

原点端面（ストローク中心）反端面

メカリミット メカリミット反端面原点端面

CWリミット CCWリミットストローク中心

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

CCWリミット

原点センサ

CWリミット
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リンク機能により、最大3台のコントローラと連結（最大6軸制御）して使用することが可能です。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
（ハンディターミナル）

12ピン仕様
ステージ

D214-2-□E
D214-2-□Ｒ（ロボットケーブル）

パーソナル
コンピュータ

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
（注1）

（注1）USBハブを使用する事で、PC1台で最大4リンク
ネットワーク（24軸）まで制御可能です。 汎

用
I/O

制
御

I/O

I/O

PLC
（シーケンサ）

I/O

外部制御
機器

DS102/112

ケーブル
P.1-207～

ケーブルP.1-208～

DS102/112 制御ソフトウェア
DSCONTROL-WIN    

ハンディターミナル
P.1-199

■接続例

P.1-200

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JDJOG

JDJOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。
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KGW 06050-□□
型式 セレクトコード オプションコード

■1軸
KGW06050（KGW06シリーズ）

ゴニオステージ□60：KGW06（1軸）

自動ステージ

3 センサカバー位置仕様 4 ケーブルオプション

21 3 4

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～33

コード 仕様
L L位置
R 勝手違い

ご希望の仕様 軸数
＋

回転中心高さ
（W.D）

＋
センサカバー
位置

＋
付属ケーブル

  KGW06050-RH   ￥205,0001軸 50mm 勝手違い ロボットケーブル4m
価格 ￥194,000 － － ＋￥11,000

1 ステージ面サイズ

2 回転中心高さ（W.D）

050 50mm
075 75mm
100 100mm
125 125mm

06 □60mm

※片端バラは反ステージ側です。
※ オプション仕様を選択された場合の価格は標準価格
に差額を加算してください。 
ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※弊社コントローラ（DS102/112）との接続にはコードA、C、
　F、Hよりお選びください。

SPEC
軸数 1軸
型式 KGW06050-L KGW06075-L KGW06100-L KGW06125-L
（勝手違い） KGW06050-R KGW06075-R KGW06100-R KGW06125-R

メ
カ
仕
様

移動量 ±10° ±8° ±6° ±5°
ステージ面サイズ 60×60mm
移動機構（減速比） ウォームギヤ（1/160） ウォームギヤ（1/225） ウォームギヤ（1/292） ウォームギヤ（1/360）
ガイド クロスローラガイド
主材質ー表面処理 アルミ－黒アルマイト処理
自重 0.5kg

寸
法
公
差

ステージ高さ 25±0.2mm
回転中心高さ 50±0.2mm 75±0.2mm 100±0.2mm 125±0.2mm
回転中心振れ精度 0.01mm以内

精
度
仕
様

分解能/パルス 0.0045°（Full） 0.0032°（Full） 0.002466°（Full） 0.002°（Full）
MAXスピード 22.5°/sec［5kHz］ 16°/sec［5kHz］ 12.5°/sec［5kHz］ 10°/sec［5kHz］
繰返位置決め精度 ±0.003°以内
耐荷重 5kgf【49N】
モーメント剛性 ピッチ0.30/ヨー0.10/ロール0.11［″/N・cm］
ロストモーション 0.01°以内

セ
ン
サ

リミットセンサ 有
原点センサ 有
スリット原点センサ －

付属ねじ（六角穴付ボルト） M4－10　4本

価
格

1台 194,000
2～6台 162,000
7台～ 157,000

選択例

■ 移動ガイドにクロスローラ、
機構にウォームギヤを採用した高精度ゴニオステージです。

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-161～

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額
A 2m D214-2-2E ＋¥5,000
B 2m片端バラ D214-2-2EK ＋¥5,000
C 4m D214-2-4E ＋¥6,000
D 4m片端バラ D214-2-4EK ＋¥6,000
E コネクタのみ（ケーブル無し） － ＋¥1,800
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル2m片端バラ D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル4m片端バラ D214-2-4RK ＋¥11,000

無記号 ケーブル無し（標準） －

詳細はP.013
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CADデータ
3D・2D外形寸法図〔1軸〕

KGW06-Lシリーズ 

KGW06-Rシリーズ（勝手違い）

KGW06125-LKGW06100-L

KGW06075-LKGW06050-L

4-4.5キリ、φ8ザグリ
（M4用ボルト穴）
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50

4-M4深5
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回転中心

10
0

25 28
1410

.4
3.

6 50
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41050

28
14
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数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
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CADデータ
3D・2D

KAW06100-LKAW06075-L

KAW06050-L
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回転中心

（M4用ボルト穴）
□50
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回転中心

□50 4-4.5キリφ8ザグリ
（M4用ボルト穴）
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電気仕様：KGW06/KAW06

1

2

3

4

11

5

10

9

8

6

12

7

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12

青
赤
橙
緑
黒

モーターリード（青）
モーターリード（赤）
モーターリード（橙）
モーターリード（緑）
モーターリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
オープン
電源入力（＋）
ORG出力
電源入力（－）
F.G.

MOTOR センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS
Vin Vout

GND

レギュレータ基板

原点端面（ストローク中心）反端面

CCWリミット CWリミット

メカストッパ

CCWリミット

原点センサ

CWリミット

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカリミット メカリミット反端面原点端面

CWリミット CCWリミットストローク中心
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リンク機能により、最大3台のコントローラと連結（最大6軸制御）して使用することが可能です。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
（ハンディターミナル）

12ピン仕様
ステージ

D214-2-□E
D214-2-□Ｒ（ロボットケーブル）

パーソナル
コンピュータ

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
（注1）

（注1）USBハブを使用する事で、PC1台で最大4リンク
ネットワーク（24軸）まで制御可能です。 汎

用
I/O

制
御

I/O

I/O

PLC
（シーケンサ）

I/O

外部制御
機器

DS102/112

ケーブル
P.1-207～

ケーブルP.1-208～

ハンディターミナル
P.1-199

■接続例

DS102/112 制御ソフトウェア
DSCONTROL-WIN    P.1-200

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JDJOG

JDJOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。
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ウォーム
ギヤ

ダイレクト
ドライブ

ボール
ねじ

自
動
回
転

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

φ39

φ40

φ59

φ60

φ75

φ100

φ180

その他

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
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自
動
回
転

ウォーム
ギヤ

ダイレクト
ドライブ

ボール
ねじ

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

φ39

φ40

φ59

φ60

φ75

φ100

φ180

その他

CADデータ
3D・2D

KRW04360

KRW06360C

KRW06360C-Z

外形寸法図

φ39

35

25

16
.5 30

.5

3-3.5キリφ6ザグリ
（M3用ボルト穴）

7 93
40 53
32 47

10 10
8-M2深4

3

32
10

10

55

φ
12

ツマミ

透過穴径φ8（H7）

コネクタHR10A-10J-12P（73）

コネクタHR10A-10P-12S（73）

（HRS）

（HRS）

114
7 60 47

41

20 20
25 25

1616

3-4.5キリφ8ザグリ
（M4用ボルト穴）

30

3
77

30

20
20

25
25 16

16

透過穴径φ30

74

8-M3深6

φ
12

14
7.

5
24

.535 28
.5

裏ヨリ4-M4深6

31

17

φ59

4010

12 35
18

φ
59

50
60

14
φ

12

107
47 60
41 20 20

7

3
80

36
20

20
6

16
16

1.
550

（M4用ボルト穴）
4-4.5キリ、φ8ザグリ

8-M3深6
透過穴径φ30

1616

CAD
DATA
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ウォーム
ギヤ

ダイレクト
ドライブ

ボール
ねじ

自
動
回
転

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

φ39

φ40

φ59

φ60

φ75

φ100

φ180

その他

電気仕様：KRW04/KRW06

1

2

3

4

11

5

10

9

8

6

12

7

  

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

モーターリード（青）
モーターリード（赤）
モーターリード（橙）
モーターリード（緑）
モーターリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
電源入力（－）
電源入力（＋）
ORG出力（ORG1）
電源入力（－）
F.G.

青
赤
橙
緑
黒

MOTOR

センサ基板
ORG1

Vin Vout

GND

レギュレータ基板
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自
動
回
転

ウォーム
ギヤ

ダイレクト
ドライブ

ボール
ねじ

XY

Z

水平面Z

XYZ

ゴニオ

回転

X

ユニット

制御機器

φ39

φ40

φ59

φ60

φ75

φ100

φ180

その他
リンク機能により、最大3台のコントローラと連結（最大6軸制御）して使用することが可能です。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
（ハンディターミナル）

12ピン仕様
ステージ

D214-2-□E
D214-2-□Ｒ（ロボットケーブル）

パーソナル
コンピュータ

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
（注1）

（注1）USBハブを使用する事で、PC1台で最大4リンク
ネットワーク（24軸）まで制御可能です。 汎

用
I/O

制
御

I/O

I/O

PLC
（シーケンサ）

I/O

外部制御
機器

DS102/112

ケーブル
P.1-207～

ケーブルP.1-208～

ハンディターミナル
P.1-199

■接続例

DS102/112 制御ソフトウェア
DSCONTROL-WIN    P.1-200

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JDJOG

JDJOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。



Motorless



ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-5

61
2 5

3 4

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
N.C.
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

CWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1

61
2 5

3 4

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
N.C.
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

CWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－

CCWLS
OUT1（黒）
OUT2（白）

（茶）

（青）

＋

－
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-9

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-11

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ
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215-12



ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-13

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ



1
215-14



ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-15

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS

Vin Vout

GND

レギュレータ基板



1
215-16



ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-17

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS

Vin Vout

GND

レギュレータ基板



1
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-19

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS

Vin Vout

GND

レギュレータ基板



1
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-21

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLS

Vin Vout

GND

レギュレータ基板



1
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-23

1
2
3
4
5
6

CWLS出力
CCWLS出力
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）

61
2 5

3 4

センサ基板
CWLS

ORG1

CCWLSVin

GND

レギュレータ



1
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-25

1
2
3
4
5
6

N.C.
N.C.
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板

ORG1

Vin Vout

GND

レギュレータ基板



1
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ステージ本体

モータ

センサケーブル（HR10AP-S-SB-6-2)

モータケーブル モータドライバ
お客様でご用意ください。

電源

コントローラ PLC

センサ

1
215-27

1
2
3
4
5
6

N.C.
N.C.
ORG出力(ORG1)
N.C.
電源入力（＋）
電源入力（－）　　　

61
2 5

3 4

センサ基板

ORG1

Vin Vout

GND

レギュレータ基板
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