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電気仕様 ： KXT04015/KXT06015
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CCWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

原点センサ（ORG1）未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

CWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

CCWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

原点センサ（ORG1） 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

CWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

（反モータ側）CW  CCW（モータ側）
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DS112/102

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
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※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CWLS

＜原点検出行程＞
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※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ9】タイプ3実行後、TIMING信号のCCW側
エッジの検出行程を行います。

【タイプ10】タイプ4実行後、TIMING信号のCW側
エッジの検出行程を行います。


