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電気仕様：KXC04015/KXC06020

自動ステージ

ステージ型式 KXC04015-C KXC06020-C KXC06020-F KXC06020-G KXC04015-PA KXC06020-PA

電気仕様

センサDC5V～24V対応になりました

ピン配列（共通） 結線図（共通）
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ピン配列（センサ） 結線図（センサ）
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タイミングチャート

原点復帰方法

■KXC04015/KXC06020 推奨原点復帰方法　　原点復帰シーケンス  P.1-201～

KXC04015

KXC06020

CWリミット CCWリミット

反端面 原点端面（ストローク中心）

メカストッパ

CCWリミット

原点センサ

CWリミット

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカリミット メカリミット反端面原点端面

CWリミット CCWリミットストローク中心

適応ドライバ
■ ドライバ

型式 CRD5107P（￥23,000） SD5107P3-A22（￥12,800） 型式 RKD507-A（￥39,800）

適応ステッピングモータコントローラ
■  コントローラ

入力電源 汎用入出力ポート ドライバタイプ
Full/Half 1～1/250（16段階）

AC100-240V DS102NR　  （￥130,000） DS102MS　  （￥155,000）
DS102NR-IO （￥140,000） DS102MS-IO （￥165,000）

DC24V DS112NR　  （￥125,000） DS112MS　  （￥150,000）
DS112NR-IO （￥135,000） DS112MS-IO （￥160,000） DS112/102

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

【タイプ3】CCW方向に検出を行い、ORG信号の
CCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JDJOG

JDJOG

※実線は急停止設定時、 
　点線は減速停止設定時 
　の場合を表します。

CCWLS

【タイプ4】CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側
エッジ（a点）の検出行程を行います。


