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ステッピングモータコントローラ：DS102/112シリーズ

自動ステージ

1：�DS102/112シリーズのプログラム機能・ティーチング機能などの設定には、別売のハンディターミナル「DT100」や専用
制御ソフトウェア「DSCONTROL-WIN」のご使用をお奨めします。

2：�電磁ブレーキ付ステージを制御する場合は特注対応となります（KXSシリーズは特注対応できません）。価格、納期等は
お問合せください。

3：PGシリーズのセンサ電圧24V仕様はご使用できません。
4：D200シリーズ用に作成されたプログラムをご使用の場合は、事前に動作検証を行う必要があります。

DS102シリーズ DS112シリーズ

DS102/112シリーズステッピングモータコントローラは、5相ステッピングモータ（0.75A/相）駆動用ドライバを2軸搭載した、小型で低
価格なコントローラです。
●プログラム機能・ティーチング機能により、制御用パソコンを接続しなくても位置決めシステムを構築できます。
●リンク機能により3台連結（最大6軸制御）して使用することが可能です。さらにUSBハブ接続により、一台のPCで最大24軸制御に対
応できます。
●2軸の直線補間が可能です。
●オプション型式にて外部機器制御用の汎用入出力ポートを搭載可能です。
●制御コマンドはD200シリーズと互換性があります。

SPEC

型式 DS102NR
DS102MS

DS102NR-IO
DS102MS-IO

DS112NR
DS112MS

DS112NR-IO
DS112MS-IO

外形寸法 140（W）×300（D）×90（H）mm 70（W）×165（D）×155（H）mm
入力電源 AC100〜240V±10％、50/60Hz DC24V±10％
最大消費電力 70W以下 2.5A以下

ドライバタイプ（分割数） DS102NR：ノーマル（Full/Half）
DS102MS：マイクロステップ（1〜1/250［16段階］）

DS112NR：ノーマル（Full/Half）
DS112MS：マイクロステップ（1〜1/250［16段階］）

ドライバ定格電流 0.75A/相
制御軸数 2
座標設定範囲 ±99,999,999pls
駆動速度設定範囲 1〜999,999pps
立ち上がり速度設定範囲 1〜9,999pps
加減速度時間設定範囲 1〜9,999ms
機械リミット 各軸2ヶ所　CW・CCW方向（論理切替可能）
近接原点検出 各軸1ヶ所（論理切替可能）
原点検出 各軸1ヶ所（論理切替可能）
原点検出方式 12方式
センサ電源 DC5V
ホームポジション 各軸1ヶ所（有効表示範囲内で任意に設定可能）

外部通信インターフェイス
RS232C：4,800〜38,400bps【D-SUB9ピンオス】

USB2.0：Full/Low�Speedのみ対応【USB�ミニB端子】
制御I/O：入力9点（24Vフォトカプラ）、出力12点（オープンコレクタ）

リンク機能 RS485（ディージーチェーンにて最大3台6軸まで外部制御可能）
プログラム機能 8プログラム（100ステップ/1プログラム、制御I/Oにて開始・停止可能）
ティーチング機能 64ポイント（制御I/Oにて位置決め可能）
補間機能 6軸直線補間（ただし、リンク機器間は簡易直線補間）

汎用入出力 − 入力16点（24Vフォトカプラ）
出力12点（オープンコレクタ） − 入力16点（24Vフォトカプラ）

出力12点（オープンコレクタ）
付属品 電源ケーブル1本、CD-ROM（USBドライバ）1枚 CD-ROM（USBドライバ）1枚
自重 2.2kg 1.2kg

価格 DS102NR：￥130,000
DS102MS：￥155,000

DS102NR-IO：￥140,000
DS102MS-IO：￥165,000

DS112NR：￥125,000
DS112MS：￥150,000

DS112NR-IO：￥135,000
DS112MS-IO：￥160,000

数量
1～63

日目発送
3 1〜6

※製品の安定供給のため、仕様・性能に影響しない範囲で構成部品を予告なく変更することがありますのでご了承ください。
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■フロントパネル

■フロントパネル

■リアパネル

DS102パネル配置

DS112パネル配置

①電源スイッチ
②POWER LED
③TERMINAL ※1

④RS232C ※2
⑤USBコネクタ ※3
⑥LINKコネクタ
⑦DIPスイッチ ※4
⑧EMSコネクタ ※5
⑨制御用I/Oコネクタ ※6
⑩汎用I/Oコネクタ ※7
⑪ステージコネクタ ※8
⑫ヒューズホルダ
⑬ACインレット　

①電源入力用端子台
②POWER LED
③TERMINAL ※1
④RS232Cコネクタ ※2
⑤USBコネクタ ※3
⑥LINKコネクタ
⑦DIPスイッチ ※4
⑧EMSコネクタ ※5
⑨制御用I/Oコネクタ ※6
⑩汎用I/Oコネクタ ※7
⑪ステージコネクタ ※8

※ 取り付けに関してはWebより取扱説明書をご参照ください。
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御
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2軸

汎
用

I/O
制
御

I/O

USB
LINK

RS232C
USB

LINK
RS232C

USB
LINK

RS232C

DT100
（ハンディターミナル）

手元操作上位機種

USB I/ORS232C

PC

PLC

D100-R9-2 DS100-CNT-2

D214-1-□E
D214-1-□R

D214-2-□E
D214-2-□R

DS100-USB-1.8

DS102/112

DS102/112

DS100-IO-2

モータコントローラ 自動ステージ

制御機器

I/O

DS102/112

自動ステージ
（16ピンコネクタ）
・KS102シリーズ
・KXSシリーズ

自動ステージ
（12ピンコネクタ）
・上記16ピンコネクタ仕様以外

電磁弁
近接センサ
各種I/O
etc.

（注1）
（注1）USBハブを使用する事で、PC

1台で最大4リンクネットワーク
（24軸）まで制御可能です。

DS100-LINK2-0.5

DS100-LINK3-0.5

ハンディーターミナル：DT100

自動ステージ

SPEC
型式 DT100

価格 ￥30,000

■弊社推奨ステッピングモータコントローラ（DS102/112）をご使用の場合

接続構成例

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1 6
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http://www.surugaseiki.com/

DS102/112制御ソフトウェア：DSCONTROL-WIN

ステージコントローラ サンプルプログラム

■主な機能 SPEC
型式 DSCONTROL-WIN

価格 ￥5,000

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発
3 1 6
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CCWLS CWLS

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞

NORG

ORG

ORG

a点

b点

b点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4開始位置5

LD

SD

SD

JD

JD JOG

SD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

（a点検出時
センサOFF）

（a点検出時
センサON）

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

原点復帰方法
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CCWLS CWLS

＜近接原点検出行程＞

＜原点検出行程＞

NORG

ORG

ORG

a点

b点

b点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4 開始位置5

LD

SD

SD

JD

JDJOG

SD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

（a点検出時
センサOFF）

（a点検出時
センサON）

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞

ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

※

L速度

F速度

L速度

L速度
SD

F速度

L速度
SD
L速度

F速度

L速度
SD
L速度

F速度

L速度

JOG

JOG

【タイプ2】  CW方向に検出を行い、はじめにNORG信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行い、次にORG信号のCW側エッジ（b点）の検出行程
を行います。

【タイプ3】 CCW方向に検出を行い、ORG信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。
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CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※実線は急停止設定時、
　点線は減速停止設定時
　の場合を表します。

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度

SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

CWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度
L速度

F速度
L速度

L速度
※

※

L速度

SD
L速度開始位置3

開始位置1 開始位置2

CCWLS

CCWLS（a点）

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CCWLS

CCWLS

JD

JD
JOG

JOG

SD

SD

F速度
L速度

L速度

L速度

SD
L速度

F速度
L速度

開始位置3

開始位置1開始位置2

CWLS（a点）

※

※

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

原点復帰方法

自動ステージ

【タイプ4】 CW方向に検出を行い、ORG信号のCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ5】 CCW方向に検出を行い、CCWLS信号のCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。

【タイプ6】 CW方向に検出を行い、CWLS信号のCCW側エッジ（a点）の検出行程を行います。
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CWLS

ORG

JD JOG

JD JOG

b点

c点

CCWLS

＜原点検出行程＞

TIMING

＜励磁タイミング検出行程＞

CWLS

ORG

JD

JD

JOG

JOG

b点

c点

CCWLS

＜原点検出行程＞

TIMING

＜励磁タイミング検出行程＞

○ 検出開始位置
● 検出完了位置
F速度 駆動速度（設定スピード）
L速度 起動速度（設定スピード）
JD（JOG） 検出JOG間隔（JD＝L速度）
LD リミット検出停止時間300msec
SD センサ検出停止時間300msec

【タイプ8】 タイプ2実行後、TIMING信号のCW側エッジ（c点）の検出行程を行います。

【タイプ9】 タイプ3実行後、TIMING信号のCCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ10】 タイプ4実行後、TIMING信号のCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ11】 タイプ5実行後、TIMING信号のCCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ12】 タイプ6実行後、TIMING信号のCW側エッジの検出行程を行います。

【タイプ7】 タイプ1実行後、TIMING信号のCCW側エッジ（c点）の検出行程を行います。

TIMING信号を使って原点復帰をする場合（タイプ7～12）

ステッピングモータの励磁状態がドライバで規定される励磁原点のとき、TIMING出力がONになります。
（ステップ角が0.72°のモータの場合、7.2°ごとにTIMING出力がONになります）
ステージの原点センサとTIMING出力とでAND回路を構成すると、原点センサ内でのモータ停止位置のばらつきが抑えられ、より正確な原点
を検出することができます。


